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 ! خریدار گرامی

 با سلام و عرض احترام،

ضممممش ت مممار اا ادتیممماه دمنمممۀ و هودممممندادس دمممما در  مممورد اسمممت اده اا    

گنممری اا  ولاممو    و ارج دهممادب بممن حظممش د ممر دممما در بهممره     اینممورتردسممتگاه 

تولنممد دممده در داشممع ک ممورعییی اب ایممراب، توبممن دممما را بممن داممات   نممد در         

 گنممری کا ممع ااهممای ایممش دسممتگاه و بهممره بهممش دممناشش بهتممر   یلامما  و توادممای  

تممر دممما اا هممای  ب بلمم   مم  دممماینهر اهمملاش هممر  ممن بن ممتر و دمنممۀ  کلنممس کممارای 

تممر  ب و  وابهممن دممدب کمتممر بمما     وبمم  راه ادممداای سممری    شلاوصممنا  دسممتگاه 

 اداا   احتمال  شواهد دد.

دسممتگاه  کممن هممه اکنمموب در اشتنممار دممما مممرار دارد،  مم  اا همم   راحممع         

اا بهتممریش دمموش م عمما   وبممود سمماشتن   سمماای و بااسممت اده   تعممدد اصمملاب و بهننممن 

 راحممع  رکن نممش دممده، و کلنممس ابممیای داشلمم   ب توممش د ممار  دمنممۀ واحممد کنتممر   

 یتلممس سمماشش و  ودتممای را همم  دممموده اسممش. بمما توبممن بممن  ن نممدگ  دظمم   و        

 تعمممدد، دادمممتش اهلاعممما  کمممای  اا دوممموت ای ممماد ارت اهممما  و  دادمممتش ا اادممما 

حمممع دلاممم  و راه  مممرا گ  تن مممنه  ب بمممرایاتلاممما   دسمممتگاه و  گممماه  اا  گمممود

ادممداای  ام و حنممات   مم  بادممد. عممدم برشممورداری اا دادممد کممای  دربممارت دسممتگاه     

و اینممورترتن ممنه دا ناسمم   ب،  مم  توادممد  سممن  بممدی بممن دسممتگاه      و اتلامما  یمما 

سممااددگاب  ن رگممردد. بممن همممنش دلنممع،   هممای  ممرت   بمما  باحنادمماا ایممراد یمما دسممتگاه 

و  هن گودمممن  ظممم ولنت  در م ممما  اسمممت ادت داصمممون  اا دسمممتگاه  ایمممش دسمممتگاه 

 د گریش.نهای احتمال  داد  اا  ب برعهده دیواه سن 

بممن د یممع یممور الهکرشواه مممندیه م ممع اا هرگودممن اسممت اده اا دسممتگاه، کلنممس      

در ایممش دسممتورالعمع را بممن دمممش   العممن دماینممد. در      مموارد و توضممنوا  شکممر دممده  

تممریش دماینممدگ   سمم ا  یمما داتممس  مم هه، ل  مماا بمما دیدیمم     صممور  وبممود هرگودممن  

بمما ا نممد بممن ایممش کممن  یر اینممد. یممرو) خبیممد شممد ا   مم  اا یممرو)ل تممماس حاصممع 

ک مممور، رضمممایش  بتممموادنه شمممد ش کو ممم  دیگمممری در راسمممتای اعمممتلای صمممنعش

کننممدگاب  وتممرم اد ممام دهممنه. در ایممش راسممتا      صممنعتگراب  ممر تمملا) و  لاممر    

 .ا هظتنه ن نهاد دما را صمنمادن  هیر هرگودن ادتقاد، د ر یا
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 METRONICکیلووات  7.5راهنمای راه اندازی سریع اینورتر 

پارامترهای اینورتر  باشد.ولت می 380از نوع ورودی سه فاز  METRONICکیلووات  7.5اینورتر 

METRONIC  مشابه اینورتر کره ایLS باشد که درصورت داشتن دفترچه راهنمای اینورتر میLS  می

 را تنظیم نمود. METRONICتوان پارامتر های اینورتر 

در مواردی که پارامترهایی اضافه تر به دستگاه اضافه شده اند با  METRONICنكته: پارامترهای اینورتر 

 تفاوت دارند و در سایر موارد کاملا یكسان می باشند .  LSنمونه 

 بید او  : سنه بندی دستگاه 
 .باشدسیم بندی دستگاه شامل قسمت قدرت و کنترلی می
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 الف( سیم بندی قسمت قدرت 

 
 

R , S , T  ولش ورودی  380:  وع اتلاا   سن یاا 

E   وع اتلاا  :EARTH ل اتلاا  بددن دستگاه بن ا نش ساشتماب بن دستگاه خ 

N  م    ن   ولتای  ظتقنه خ :DC  ولش دستگاه 540ل 

𝑩+  م    ث  ولتای  ظتقنه خ :DC  ولش دستگاه خ  وع اتلاا  ی  سر  قاو ش تر یی ل 540ل 

𝑩−  وع اتلاا  سر دوم  قاو ش تر یی  : 

 

داتن :  قاو ش تر یی ی   قاو ش وا  با     بادد کن بن  ن ور تیلنن ولتای برگ ت  بن 

 دود. تریا  و  اادنا  وصع   دستگاه اینورتر در  وامع   ثع تر ی الا

 

U  , V, W وع اتلاا  الاترو وتور بن دستگاه خ شروب  سن یاا اینورتر ل  : 
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 راه ادداای دستگاه با است اده اا  ادع کنترل  :

 
 

اشتلااصا برای دروش بن کار دستگاه خیرم   RUN ادع دستگاه   ابۀ داع    بادد کن کلند 

 STOPبا یرکاد  تعننش دده و کلند   دم  کند درکدام ایر گروه اا تن نما     بادنه ل

اشتلااصا بهش ایظش دستگاه خیرم  دم  کند درکدام ایر گروه اا تن نما     بادنه ل در د ر 

 گریتن دده اسش . 

نش ایرگروه های  ارا ترها و تن نه کردب  دها بهش حرکش در ب OKاا کلند های بهش دما و 

  . کننهاست اده   

   بادد  Hو ایرگروه  F، ایرگروه  Iایر گروه  ،ی دستگاه دا ع  هار ایرگروه اصل  ارا تر ها

 کن    اا رودش کردب دستگاه بن صور   ند یرض ایرگروه اصل  دماید داده    دود خدر ایش

ل  با ادب کلند  مرار دارد و ACC  ،DECع یرکاد  تن نه  دده ، ایرگروه  ارا تر های  اا م ن

ل ریش و باادب کلند های بهش با  و  I  ،F  ،Hهای  پ و راسش    تواب بن ایرگروه های دیگر خ

 OK اینش    تواب سایر  ارا تر های هر ایر گروه را   اهده کرد. برای تن نه هر  ارا تر کلند  

را ی ار داد تا وارد تن نما   ارا تر  ورد د ر دد و    اا تن نما  با کلند های با  و  اینش با 

 اا تن نما   ارا تر  ورد د ر شارج دد .  OKادب کلند 

   اا سنه بندی مدر  دستگاه اینورتر  نتواب با تن نه یرکاد  باری دستگاه در ایرگروه 

ل در ایر گروه اصل  و مرار  DECل و دتاه ایظش خ  ACCاصل  و  قدار دتاه راه ادداای خ 

دستگاه را راه ادداای دمود و با ادب کلند  RUNدر ایر گروه اصل  ، با ادب کلند  drv=0دادب 

STOP . ب را  تومس کرد  

در ایر گروه اصل  و هم ننش  frq=0*  قدار یرکاد  شروب   را  نتواب با ریتش بر روی  ارا تر 

 ب را بن حالش  OKی  ارا تر یرکاد  باری در ایر گروه اصل  و با ی ردب کلند ریتش بر رو
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تن نه دمود و در دهایش کلند  DOWNو   UP  م  اب برد و  قدار  ورد د ر را با کلند های 

OK  .را ی ار داد 

 یرکاد  شروب  دستگاه را ولوم تع نن دده بر روی  نع کنترل  تن نه دمود .  frq=2* با تن نه 
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 هلسنه بندی کاداتورهای کنتر  :

 
اتور های کنترل  برای کنتر  دداتن : برای است اده اا سنگنا  های ولتای و بریاب روی کا

در ایرگروه اصل  را برابر ی  مرار  drvیرکاد  شروب  دستگاه اینورتر ، ابتدا باید  ارا تر 

 دهنه .

وضعنش رلن ها : بر روی کاداتور های کنترل  سن عدد رلن وبود دارد کن    تواب وظایس  دها را 

 تعننش کرد .  I58تا  I55بن صور  درم اییاری و در ایر گروه 

  N/C1 , COM1 N/O1-  :I55– 1رلن 

 COM2 ,  N/O2 -  :I57– 2رلن 

 COM3 ,  N/O3 -  :I58– 3رلن 

 

 است اده اا سنگنا  ها بهش کنتر  یرکاد  شروب  :

را کن کنار کاداتور های کنترل  اسش را در حالش دلیواه مرار     PNP – NPNابتدا با پر 

 دهنه :

PNP  نگنرم  24+:   ترک سنگنا  ها را اا . 
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NPN  ترک سنگنا  ها را اا   :GND DIGITAL   گنریه . 

   اا   دب ایش سنگنا  ، یرکاد  شروب  اینورتر بن  قدار ث ش دده در  : FXسنگنا  

  نرسد . -تعننش دده در ایر گروه اصل  -یرکاد  باری      

:    اا   دب ایش سنگنا  شروب  یرکاد  اینورتر بن  قدار ث ش دده در یرکاد   RXسنگنا  

 FXباری تعننش دده در ایر گروه اصل   نرسد و بهش  رشد  وتور عا  بهش در حالش 

    بادد .

بادد  RUNو یا در هر حالش دیگر  RX  یا FX: ومت  دستگاه اینور تر در حالش  JOGسنگنا  

تغننر  F20، یرکاد  شروب  بن یرکاد  تعننش دده در  ار تر  JOG    اا   دب سنگنا 

 ل بادد   Hz 10خ قدار  ند یرض  شواهد کرد.

بن دستگاه  S1 ,S2 , S3هم ننش    تواب یر اب های کنترل  را با است اده اا سنگنا  های 

تواب   ها را   ، وظایس ایش سنگنا I24تا  I20اینورتر  نتقع کرد کن با ریتش بن  ارا تر های 

 تن نه دمود . 
 

 

 

 کاربردها

   تواب برای کاربردهای  تنوع  است اده دمود.  ند دمودن اا کاربردهای  اینورتراا دستگاه 

 ل… ادنش ساا ها خ ل اس وی  و  -ایش دستگاه ع ارتند اا:

 ش وط تولند کاغه و  قوا -

 تیریۀ  لاستن  و  لو نننوم -

 سنگ ری -

  بر تولند س ا  و -

 صنای  دظاب  -

 هاها و یشکنتر  دب   مپ -

 بو) و بر) اتو اتن  -

 CNCهای ابیار های  تن اد ، ملاویی کاری و  ادنش ادنش -

 های بر) الماسن ادنش -

 های بیرگکنتر  تواب حرارت    عع -

 کاد  و سرا ن  کارشادن های -
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 موارد ایمنی و حفاظتی

دموده و در هنگام شیع را بن دمش   العن  دستگاه،  واردتوصنن    دود کن م ع اا دلا  

 هنگام است اده اا دستگاه رعایش دمایند.و  دلا  و    اا  ب

 

 های قبل از نصب:کنترل

 ها و عدم وبود  ثار ضربنبررس  وض  ظاهری دستگاه اا لواظ ساله بودب بددن و تر ننا  -

 تماس حاصع دمایند.در صور  وبود  وارد   اوک، سریعاا با درکش  -

های وارده در هنگام حمع، دگهداری در گودن  ظ ولنت  در م ا   سن ساادده هنچ

 بع ن دستگاه بر عهده ددارد. اد ار یا باا کردب

 

 
 

 نصب:

بر ی  س    واه، بدوب لرا) و غنر مابع ادتعا    ظتقنه یا اا کناردستگاه را بن صور   -

 دلا  کنند.

سادتنمتر، برای ورود هوای یش در د ر گریتن و بن همنش  نیاب، 4حدامعیضای   عاد   -

 دستگاه را اا س     ت  یاصلن دهند.



   S200  (3.7 ~ 7.5 KW)                                             METRONIC راهنمای دستگاه اینورترهای کلاس  

14 

 

گنر در داشع اا رییتش یا مراردادب ابظام شارب   ثع شرده سنه، برادت یلیا  و  واد  تد -

 دستگاه شودداری دمایند. یا اهرا 

دربس سادتنگراد، رهوبش کمتر  40تا  0د ای بنش ای با تهویس  ناس ، دستگاه را در  و  ن -

 دلا  کنند. %80اا

عاری اا  واد و گااهای شوردده یا مابع ادتعا  و با حدامع  دور اا تابد  ظتقنه  یتاه، -

 گرد و غ اردلا  کنند.

  دستگاه را با حدامع یاصلس  ماش ااالاترو وتور دلا  کنند. -

   سادتنمتر 20اینش برابر سادتنمتر و در با  و   10بر حدامع یضای  ام در هرینش دستگاه برا-

 بادد.

در دهایش باعث اشتلا  در تهویس دستگاه، گرم ددب بند اا حد و  ناس  د ودب یضای  ناس -

  ب شواهد دد. تومس کارکرد

 
 

 

در  وع دلا  وبود دادتن بادد،  اینورترداتن: در صورت  کن بند اا ی  دستگاه 

بایظت  اا دلا   دها در ا تداد  تا بای  کن  ماش اسشبنش  دها بن تر بوده و  یاصلس عمودی  ام

 دمود. عمودی یادیگر و با یاصلس که شودداری

 

 سیم کشی

های   ابن و با رعایش کلنس سنه ک   دستگاه باید توس   رسنع   ره و  دنا بن دستگاه

 رعایش دمایند.اد ام دود. در هنگام سنه ک    وارد شیع را   وارد ایمن 

 بددس دستگاه باید بن سنظته ار   ناس   تلاع گردد. -

 م ع اا هر دوش سنه ک   اا م   بودب برر اصل  اهمنناب حاصع دمایند. -

 های دستگاه  تلاع دنمایند. هرگی  ن   ولتای  تناوه را بن شروب  -

 را بن شااب و یا برمن گنر  تلاع دنمایند.اینورترهرگی شروب   -

تلاا  دستگاه بن الاترو وتورهای یرسوده، دا رغوه و یا   اوک بن  سن  دیدگ  اا ا -

 کنند. شودداری

 هرتیل 50ولش،  220حتماا اا  ن   ولتایی با   یلاا   ناس  دستگاه است اده دمایند. خ  -

 دمش کنند کن کلنس اتلاا  ،  واه و بدوب حرکش بادند. -

های  با درصد ش ر با ، حتماا اا  دارا  ح اظت  هدر دستگا اینورتردر صور  است اده اا  -

 شاص و واد   اادنا  بهش بلوگنری اا حوادث احتمال  است اده کنند.

 ها دنمایند.بندی تر ننا امدام بن تغننر سنه  تلاع بودب دستگاه بن بررهرگی در هنگام  -
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 دنمایند.را باا درِ  ب  تلاع بودب دستگاه بن بررهرگی در هنگام،  -

-حتّ  اگر شروب   ب غنر یعا  اسش، تر ننا   تلاع بودب دستگاه بن بررهرگی در هنگام  -

 ! دنمایند. دوش ولتای  دها بظنار ش رداک و ک نده    بادد های  ب را لم 

اگر برر ورودی دستگاه حتّ  برای لو ات  کوتاه م   و وصع گردد، ا ااب دروش بن کار  ب  -

ود داردر ایش  ظألن    توادد بظنار ش رداک بادد. بنابرایش حتماا اا  دار    ااوصع برر وب

 گردد.اینورتر کنند کن در  ننش حا ت ،  اد  اا ادا س کار یر اد  است اده

ادگاری در دلا ، ضمادش صور  بروا عن  در دستگاه بن علش دا گاه  و یا سهعدر 

 دستگاه اا دربس اعت ار سام  اسش.

لتای    بادد. حاوی و، تا  دت     اا م   برر ورودی  ب، اینورتر داتن: دستگاه  

 دمنقن ص ر کنند. 1برای باا کردب درِ  ب حدامع بن  د  
 

 

 نگهداری

بادد و ه عاا احتناج بن دگهداری ای اا م عا  الاترودنا    ،   موعناینورتردستگاه 

توادد در اییاید هو  عمر و کارکرد ب  عن  و دقص  ب ول  رعایش  وارد شیع     شاص  ددارد،

   ثر بادد.

 
 برر ورودی  ب را م   کنند.  در صور  عدم است اده اا دستگاه بن  د  هو د ، -

های  تلاع بن دستگاه سریعاا دظ ش بن تعویض  دها امدام دیدگ  کابعدر صور   سن  -

 های شروب  بپرهنیید.ها،شلاوصاا کابعکردب کابعوصلن اا تا بای  کن  ماش اسشکنند.

 ای ش  ، با تهویس  ناس  دلا  دمایند.تربنواا دستگاه را در  و  ن -

در صور  اد ام بودااری یا هرگودن عملنا  برم  با احتما  بروا دوک، تربنواا دستگاه  -

 راشا و) کرده و برر ورودی  ب را م   کنند.

  تیلاص بلوگنری کنند.توس  ایراد غنر اینورتراا دستااری  -

داری دده اسش، م ع اا است اده، داشع  ب را باادید اگر دستگاه بن  د  هو د  در اد ار دگن -

کرده ودر صور  وبود  وارد   اوک، اا بملن  ثار بادوراب  وشی و ... اا دلا   ب شودداری 

 کنند.

کردب دظ   هوای ش  اگر رهوبش  ون   وع است اده دستگاه با  اسش، تمهندات  بهش  -

 اتیاش دمایند. اینورتر اهرا 

عملارد دستگاه، بدوب دلنع   یلا  تارار    دود، حتماا  ورد را اگر ی  ش ای شاص در-

 درکش اهلاش دهند. تریش دمایندگ بن دیدی 
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 METRONICشرح مشخصات کلی درایو 

بادد. ایش درایوها با تانولویی دارای کاربردهای  تنوش صنعت     METRONIC اینورتر

PWM کنتر  دده و برای است اده در کاربردهای گ تاور ثابش  ش   یرکاد  -و با  نون  ولتای

ایش درایو دارای سن بید اصل  مدر ، یوار و کنتر     بادد. بید  گنرد. ورداست اده مرار   

 ا، ولتای  تناوه ورودیدا ع یاظوساا ورودی و   د  یرکاد  اسشر در مظمش یاظوسا مدر 

صور  ولتای یانواشش،  های صای  بنتوس  دیودها بن ولتای  ظتقنه ت دیع دده و بوسنلن شااب

نچ ئگنرد. در مظمش   د ، ولتای یاظو دده توس  عناصر سودر اشتنار بید   د  مرار   

 غی سنظته گردد. واحد کنتر  در وام  بن ولتای د ن سننوس  سن یاا ت دیع   IGBT کننده

های ها و شروب ورودی های د ار  بر   د  وشروب  مدر ،درایو    بادد. و دا ع بید

بادد. عملارد صون  درایو و بلوگنری اا وارت اها  سریا      دالوگ و دی نتا ، کنتر  ش اها

 توس  سنظته کنتر  درایو تضمنش دده اسش.الاترو وتور،ایراد  سن  بن درایو و

 

 فنی هایویژگی

    تواب بن  وارد شیع اداره دمود:METRONIC های اساس  درایواا ویژگ 

 دارای دو  ناروکنترلر  رت   بن یادیگر -

 های  تعدد اا بملن:دارای ح اظش -

 اتلاا  کوتاه یااها بن یادیگر

 کاهد و اییاید ولتای ورودی 

 اضاین بریاب درایو 

 اضاین د اح اظش 
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 م   یاا شروب  

 1/0هرتی با دمش  400تا  0یرکاد  شروب  اا تن نه  -

 تن نه حدامع و حداکثر یرکاد  شروب  -

 ل  UNLOCKو     LOCKمابلنش م ع دمودب  ارا تر های تن نه دده خ  -

 ل RESET FACTORYمابلنش بااگرداد   ارا تر های تن نه دده بن  قدار اولنن کارشادن خ  -

 ا ااب اییودب  ارا ترهای  ورد دناا لار  کنندهدارای  ارا ترهای  تنوش کنترل  و  -

 ا ااب تن نه س وب ش ا -

 DCدارا بودب مابلنش تر ی  -

   هی بن یش شن  کننده بهش تن نه د ای هنتظنن  -

 ا ااب بدا ددب  نع دستگاه و دلا  در شارج  ب -

 و ص ون کلند با مابلنش یراگنری  ساب LED   هی بن ص ون دماید -

 ثادنن 6000تا  1تن نه ا اب اییاید و کاهد سرعش اا ا ااب  -

 تن نه گ تاور راه ادداای -

مظمش خص ون کلند، ولوم روی ص ون کلند، ورودی  4ادتیاه تن نه کنتر  سرعش  وتور اا  -

 بریاب و ورودی ولتای ل

 ولشل 10تا  0ورودی ریرد  یرکاد  اا دوش ولتای خ  -

  نل    پرل 20تا  4یاب خ ورودی ریرد  یرکاد  اا دوش بر -

 ورودی دی نتا  کنترل  5 -

 شروب   دالوگ ولتای1  -

 دارای  ودد ح اظت  بردها در  قابع  لودگ   ون   -
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 های صفحه نمایش  LEDنمایش حروف بر روی 

 

 

 تنطیم پارامتر ها

ادداای و تن نه  ارا تر ها،  نو و  ارا ترهای دمودن شارب  رایج بااار ور سهولش در راه بن  ن

 بن کار ریتن اسش.  LSساشش درکش 
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 گروه ایر    بادد : 4 نوی دماید دا ع 

 
 

 
 

 وام  بر روی  نع  است اده دمایند. RIGHTیا  LEFTها، اا دکمن های  برای باب ای  بنش گروه

 

 
 

وام  بر روی  نع است اده  DOWNیا UPهای باب ای  بنش  ارا ترهای هرگروه اا دکمنبرای 

 دمایند.
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 را OK برای تغننر  قدار هر  ارا تر ، ابتدا بن  وع  ارا تر  ورد د ر ریتن و دکمن

 UP ،DOWNهای ی اریه.سپ  با تغننر  قدار  ورد د ر با است اده اا دکمن  

LEFT و RIGHT قدار دهای  را تن نه دموده و با ی ردب دکمن  ،OK ب را تایند  

 دماینه.  
 

 را در ایر   اهده  16بن  قدار  5اا  ACCبرای  ثا   راحع تغننر  قدار  ارا تر 

 دمایند:  
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 اینورترلیست پارامترهای عملکرد 
LED 

 

display 

Parameter 
 

name 

Min/Max 
 

range 

 

Description 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

0.0 [Frequency 

command] 

       0/400 [Hz] This parameter sets the frequency that the 
inverter is commanded to output. 

During Stop: Frequency Command 
During Run: Output Frequency 

pets-ltiuMon: tiarepo pets-ltiuM gniruD 
.0 ncyeuqefr 

It cannot be set greater than F21- [Max 
frequency]. 

0.0  

ACC [Accel time] 0/6000 
 

[sec] 

During Multi-Accel/Decel 
operation,this 

parameter serves as Accel/Decel 
time 0 

5.0 0 

dEC [Decel time] 10.0 0 

Drv [Drive 

mode] 

(Run/Stop 

mode) 

0/3 0 Run/Stop via Run/Stop key on the keypad 1  

 

1 

Run/Stop 

via 

control 

terminal 

FX :  Motor forward run 
RX :  Motor reverse run 

 

2 

FX :  Run/Stop enable    
RX :  Motor reverse rotation         

3 Operation via Communication Option 

Frq [Freqncy 

mode] 

0/8 0 Digital Setting via Keypad 1 0 

 

 

 

 

 

1 Setting via Keypad 2 

 

2 

Analog Setting via potentiometer on 
 

the keypad(V0) 

3 Setting via V1 terminal 

4 Setting via I terminal 

 

5 

Setting via potentiometer on 
 

the keypad + I terminal 

6 Setting via V1 + I terminal 

 

7 

Setting via potentiometer on 
the keypad + V1 terminal 

 
8 Modbus-RTU Communication 

St1 [Multi-Step 
 

frequency 1] 

0/400 

[Hz] 

 
 

 

This parameter sets Multi-Step frequency1 
during Multi-step operation. 

10.0 O 

St 2 [Multi-Step 
 

frequency 2] 

This parameter sets Multi-Step frequency 2 
during Multi-step operation. 

20.0 O 

St3 [Multi-Step 
 

frequency 3] 

This parameter sets Multi-Step frequency 3 
during Multi-step operation. 

30.0 O 
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LED 
display 

Parameter 
 

name 

Min/Max 
 

range 

 

Description 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

CUr [Output 
 

current] 

 This parameter displays the output current to 

 

the motor. 

- - 

rPM [Motor RPM] 
 This parameter displays the number of Motor 

 

RPM. 

- - 

dCL [Inverter
 

DC 
 

link voltage] 

 This parameter displays DC link voltage inside 

 

the inverter. 

- - 

vOL [User

 

display select] 

 This parameter displays the item selected at 

 

H73- [ Monitoring item select ]. 

vOL - 

vOL Output voltage 

POr Output power 

tOr Torque 

nOn [Fault Display] 
 This parameter displays the types of faults, 

frequency and operating status at the time of 

the fault 

- - 

drC [Direction]    of motor   rotation select] F/r This parameter sets the direction of motor 

rotation when drv - [Drive mode] is set to 

either 

0 or 1. 

F O 

F Forward 

r Reverse 
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LED 
 

display 

Parameter 

 

name 

Min/Max 
 

range 

 

Description 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

F0 [Jump code] 0/60 This parameter sets the parameter code 
 

number to jump. 

1 O 

F1 [Forward / 

Reverse run 

disable] 

0/2 0 Fwd and rev run enable X X 

1 Forward run disable 

2 Reverse run disable 

F2 [Accel pattern] 0/1 0 Linear X X 

F3 [Decel pattern] 1 S-curve 

F4 [Stop mode 

select] 

0/2 0 Decelerate to stop X X 

1 Stop via DC brake 

2 Free run to stop 

F8 
 
 

[DC Brake start 

frequency] 

0/60[Hz] This parameter sets DC brake start 
frequency. 

It cannot be set below F23 - [Start 
frequency]. 

5.0 X 

F9 [DC Brake 

wait time] 

0/60[sec] When DC brake frequency is reached, the 

inverter holds the output for the setting time 

before starting DC brake. 

1.0 X 

F10 [DC Brake 

voltage] 

0/200 [%] This parameter sets the amount of DC 
voltage applied to a motor. 

It is set in percent of H33 – [Motor rated 
current]. 

50 X 

F11 [DC Brake 

time] 

0/60[sec] This parameter sets the time taken to apply DC 
current to a motor while motor is at 

a stop. 

1.0 X 

F12 [DC Brake 

start voltage] 

0/200 [%] This parameter sets the amount of DC 
voltage before a motor starts to run. 

It is set in percent of H33 – [Motor rated 
current]. 

50 X 

F13 [DC Brake 
 

start time] 

0/60[sec]   DC voltage is applied to the motor for DC 

Brake start time before motor accelerates. 

0 X 

F14 [Time for 
magnetizinga 

motor] 

0/60[sec]    This parameter applies the current to a 
motor for the set time before motor 

Accele rates during Sensor less vector control. 

1.0 X 
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LED 
display 

Parameter 
 
name 

Min/Max 
 

range 

 

Description 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

F20 [Jog frequency] 0/400 

[Hz] 

This parameter sets the frequency for Jog operation. 

It cannot beset above F21 – [Max 
Frequency ]. 

10.0 O 

F21 [Max frequency] 40/400* 

[Hz] 

This parameter sets the highest frequency the  
inverter can output. 

It is frequency reference for Accel/Decel 
(See H70) 

If H40 is set to 3 (Sensor less vector), it can be 
settable up to 300Hz. 

60.0 X 

Caution : Any frequency cannot be set 
 

Above Max frequency. 

F22 [Base 

frequency] 

30/400 

[Hz] 

The inverter outputs its rated voltage to the 
motor at this frequency (see motor 

nameplate). In case of using a 50Hz motor, 
Set this to 50Hz. 

60.0 X 

F23 [Start 

frequency] 

0/10 [Hz] The inverter starts to output its voltage at this 
frequency. 

 
Itis the frequency lowlimit. 

0.5 X 

F24 [Frequency 

high/lowlimit 

select] 

0/1 This parameter sets high and low limit of run 
frequency. 

0 X 

F25 
 
 

[Frequency 

highlimit] 

0/400 [Hz] This parameter sets high limit of the run 
frequency. 

It cannot beset above F21 –[Max 
frequency]. 

60.0 X 

F26 [Frequency low 

limit] 

0/400 [Hz] This parameter sets low limit of the run frequency. 
It cannot beset above F25-[Frequency 

High limit] and below F23– [Start frequency]. 

0.5 X 

F27 [TorqueBoost 

 

select] 

0/1 0 Manual torque boost 0 X 

1 Auto torque boost 

 

 

F28 

 

[Torque boost in 

forward 

direction] 

 

 

0/15[%] 

 

This parameter sets the amount of torque 

boost applied to a motor during forward run. 

It is set in percent of Max output voltage. 

 

 

5 

 

 

X 
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LED 
 

display 

Parameter 
 

name 

Min/Max 
 

range 

 

Description 
Factory 

 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

F29 [Torque boost 
in reverse 

direction] 

 
This parameter sets the amount of torque 
boost applied to a motor during reverse 

run. 
It is set as a percent of Max output voltage 

5 X 

F30 [V/F pattern] 0/2 0 {Linear} 0 F30 

1 {Square} 

2 {User V/F} 

F31 
 

 

[User V/F 
frequency 1] 

0/400 [Hz]  

 

This parameter is active when F30 – [V/F 

pattern] is set to 2 {User V/F}. 

 

It cannot be set above F21 – 

[Max frequency]. 

The value of voltage is set in percent of 

 

H70 – [Motor rated voltage]. 

 

The values of the lower-numbered 

parameters cannot be set above 

those of higher-numbered. 

15.0 X 

F32 [User V/F 
voltage 1] 

0/100 [%] 25 X 

F33 [User V/F 
frequency 2] 

0/400 [Hz] 30.0 X 

F34 [User V/F 
voltage 2] 

0/100 [%] 50 X 

F35 [User V/F 
frequency 3] 

0/400 [Hz] 45.0 X 

F36 [User V/F 
voltage 3] 

0/100 [%] 75 X 

F37 [User V/F 
frequency 4] 

0/400 [Hz] 60.0 X 

F38 [User V/F 
voltage 4] 

0/100 [%] 100 X 

F39 [Output voltage 
adjustment] 

      40/110 [%] This parameter adjusts the amount of 
output voltage. 

The set value is the percentage of input 
voltage 

100 X 

F40 [Energy-saving 
 

level] 

0/30 [%] This parameter decreases output voltage 
according to load status. 

0 0 

F50 [Electronic 
thermal 
select] 

0/1 This parameter is activated when 
the motor is overheated (time-

inverse). 

0 0 
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LED 
 

display 

Parameter 
 

Nam
e 

Min/Max 
 

range 

 

Descriptio
n 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
During run 

F51 
 
 

[Electronic 

thermal level 

for 1 minute] 

50/200 [%] This parameter sets max current  capable of  
flowing  to  the  motor  continuously  for  1 

minute. 
The set value is the percentage of H33 – [Motor 

rated current]. 
It  cannot  be set  below  F52  –[Electronic 

 

thermal level for continuous]. 

100 0 

F52 [Electronic 

thermal level 

for continuous] 

This parameter sets the amount of current to 
keep the motor running continuously. 

It   cannot   be   set   higher   than   F51   – 
[Electronic thermal level for 1 minute]. 

0 0 

F53 [Motor cooling 

method] 

0/1 0 Standard  motor  having  cooling  fan 
 

directly connected to the shaft 

0 0 

1 A  motor using a separate  motor to 

power a cooling fan. 

F54 [Overload 

warning level] 

30/150 [%] This parameter sets the amount of current to 
issue an alarm signal at a  relay or multi- 

function output terminal (see I54, I55). 

The set value is the percentage of  H33- 
[Motor rated current]. 

150 0 

F55 [Overload 

warning time] 

0/30[sec] This  parameter  issues  an  alarm   signal when 
the current greater than F54- [Overload warning 

 level]  flows  to  the  motor  for  F55- 
[Overload warning time]. 

10 0 

F56 [Overload trip 
 

select] 

0/1 This parameter turns off the inverter output 
when motor is overloaded. 

180 0 

F57 [Overload trip 

level] 

30/200 [%] This   parameter   sets   the    amount    of 
overload current. 

The  value  is  the  percentage  of   H33- 

[Motor rated current]. 

60 0 

F58 [Overload trip 

time] 

0/60[sec] This parameter turns off the inverter output when 
the F57- [Overload trip level] of current flows  to 

 the  motor  for  F58-  [Overload  trip 
time]. 

100 0 
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LED 
 

display 

Parameter 
 

Name 

Min/M
ax 

 
ran
ge 

 

Description 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

 

 

 

 

 

 

 

 

F59 

 

 

 

 

 

 

[Stall prevention 

select] 

 

 

 

 

 

 

 

 

0/7 

This parameter stops accelerating during 

acceleration, decelerating during constant 

speed run and stops decelerating during 

deceleration. 

0 X 

 
During 

 
Deceleration 

During 

constant 

speed 

During 
 

Acceleration 

 
Bit2 Bit1 Bit0 

0 - - - 

1 - -  

2 -  - 

3 -   

4  - - 

5  -  

6   - 

7    

F60 [Stall 

prevention 

level] 

30/1

50 

[%] 

This parameter sets the amount of current to 

activate stall prevention function during Accel, 

constant or Decel run. 

The set value is the percentage of the 
 

H33- [Motor rated current]. 

150 

 

 

X 

 
 

F61 
 

 
پارامتر های اولین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 

0/10  
 

 میزان تغییرات فرکانس در انحنای اول )شروع به حرکت(

 
 
5 
 
 

 
 

NO 

F62 
پارامتر های اولین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
 NO 40 (عکس نرخ رشد رسیدن به شتاب نهایی در انحنای اول )شروع به حرکت 0/100
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F63 
پارامتر های اولین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
 NO 40 نهایی در انحنای اول ) شروع به حرکت ( ACCمیزان  0/200

F64 
پارامتر های دومین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
 NO 0.1 در انحنای دوم )رسیدن به دور تند(میزان تغییرات فرکانس  0/10

F65 
پارامتر های دومین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
 NO 5 عکس نرخ رشد رسیدن به شتاب نهایی در انحنای دوم )رسیدن به دور تند( 0/100

F66 
پارامتر های دومین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
 NO 30 نهایی در انحنای دوم )رسیدن به دور تند( ACCمیزان  0/200

F67 
پارامتر های سومین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
 NO 0.1 میزان تغییرات فرکانس در انحنای سوم )خروج از دور تند( 0/10

F68 
پارامتر های سومین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
0/100 

)خروج از دور عکس نرخ رشد رسیدن به شتاب نهایی در انحنای سوم 
 تند(

15 NO 

F69 
پارامتر های سومین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
 NO 10 نهایی در انحنای سوم )خروج از دور تند( DECمیزان  0/200

F70 
پارامتر های چهارمین انحنا 

 S-CURVEاز حرکت 
 NO 1.9 میزان تغییرات فرکانس در انحنای چهارم )تند به کند( 0/10

F71 
پارامتر های چهارمین انحنا 

 S-CURVEاز حرکت 
 NO 15 عکس نرخ رشد رسیدن به شتاب نهایی در انحنای چهارم )تند به کند( 0/100

F72 
پارامتر های چهارمین انحنا 

 S-CURVEاز حرکت 
 NO 7 نهایی در  انحنای چهارم )تند به کند( DECمیزان  0/200

F73 
پارامتر های پنجمین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
 NO 0.1 پنجم )خروج از پیاده روی( میزان تغییرات فرکانس در انحنای 0/10

F74 
پارامتر های پنجمین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
0/100 

پنجم )خروج از پیاده  عکس نرخ رشد رسیدن به شتاب نهایی در انحنای
 روی(

10 NO 
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F75 
پارامتر های پنجمین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
 NO 10 نهابی در انحنای پنجم )خروج از پیاده روی( DECمیزان  0/200

F76 
پارامتر های ششمین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
 NO 3.5 میزان تغییرات فرکانس در انحنای ششم )ایست( 0/10

F77 
پارامتر های ششمین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
 NO 15 رسیدن به شتاب نهایی در انحنای ششم )ایست( عکس نرخ رشد 0/100

F78 
پارامتر های ششمین انحنا از 

 S-CURVEحرکت 
 NO 4 در انحنای ششم )ایست( DECمیزان  0/200
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D 
 

display 

Parameter 
 

name 

Min/Max 
 

range 

 

Descripti
on 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

H0 [Jumpcode] 1/95 This parameter rsets the code number to 
jump. 

1 O 

H1 [Fault history1] - This parameters to res information on the 

type sof faults,the frequency,the current 

and the Accel/Decel condition at the time 

of fault(seepage1000). 

The last fault is automatically stored in the 

H1- [Faulthistory1]. 

nOn - 

LED 
 

display 

Parameter 
 

name 

Min/Max 
 

range 

 

Description 
Factory 

 
defaults 

Adjustable 
 

During run 

H16 [Skip 
frequencyhighlimi

t3] 

  
35.0 X 

H17 S-Curve 
accel/decel 

startside 

1/100[%] Set thespeedreference valueto 
formacurveatthestartduring accel/decel.If it 

issethigher, 
linearzonegetssmaller. 

40 X 

H18 S-Curve 
accel/decel 

endside 

1/100[%] Set thespeedreference valueto 
formacurveattheend duringaccel/decel.Ifit 

issethigher, 
linearzonegetssmaller. 

40 X 

H19 [Outputphaseloss
protection 

select] 

0/1 Inverter turns offtheoutput whenthe 
phaseoftheinverteroutput(U,V,W) isnot 

properly connected. 

0 O 

H20 [PowerOn 
 

Startselect] 

0/1 Thisparameter isactivated whendrvissetto1 or 
2(Run/StopviaControl terminal). 

Motor starts accelerationafterACpower 
isappliedwhileFXorRXterminalisON. 

0 O 

H21 [Restartafterfault 

reset] 

0/1 Thisparameter isactivewhen drvissetto 
1or 2(Run/Stop viaControl terminal). 
Motor acceleratesafterthefault conditionis 

resetwhiletheFXor RXterminalis ON. 

0 O 

H2 

[Fault history2] - nOn - 

H3 [Fault history3] - nOn - 

H4 [Fault history4] - nOn - 

H5 [Fault history5] - nOn - 

H6 [Reset fault 
history] 

0/1 This parameter clears the fault history 
Saved in H1-5. 

0 O 

H7 [Dwell frequency] F23/400 [Hz] When run frequency is issued,motor starts to 
accelerate afterdwellfrequency isapplied 

To the motor duringH8-[Dwell time]. 
[Dwell frequency]canbe set within the range of 

F21- [Max frequency]andF23- [Start frequency]. 

5.0 X 

H8 [Dwelltime] 0/10[sec] This parameter sets the time for dwell 
operation. 

0.0 X 

H10 [Skip frequency 

select] 

0/1 This parameter sets the frequency range to 
skip to preven tundesir able resonance and 
Vibration on the structure of the machine. 

0 X 

H111 [Skip 
frequencylow 

limit 1] 

0/400 [Hz] Run frequency cannot bese twithin the 
range of H11 thru H16. 

Thefrequency values of the low numbered 
parameters cannot be set above those of 

the high numbere dones. 

10.0 X 

H12 [Skip 
frequencyhighlimit 

1] 

15.0 X 

H13 [Skip 
frequencylow 

limit 2] 

20.0 X 

H14 [Skip 
frequencyhighlimit 

2] 

25.0 X 

H15 [Skip 
frequencylow 

limit 3] 

30.0 X 
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LED 
 

display 

Parameter 
 

name 

Min/Max 
 

range 

 

Description 
Factory 

 
defaults 

Adjustable 
 

During run 

H22 
 
 

[Speed 
 

Search Select] 

0/15 Thisparameter is active top revent any 
possible fault when the inverter out puts 

its 

Voltage to the running motor. 

0 O 

 
1.H20- 
[Power 

Onstart] 

2.Restart 
after instant 

power 

failure 

3.Operation 
afterfault 
occurred 

4.Normal 
acceler- 

ation 

 
Bit3 Bit2 Bit1 Bit0 

0 - - - - 

1 - - -  

2 - -   

3 - -   

4 -  - - 

5 -  -  

6 -    

7 -    

8  - - - 

9  - -  

10  -  - 

11  -   

12   - - 

13   -  

14    - 

15     
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H23 [Current level 

during  Speed 

search] 

80/20

0 [%] 

This parameter limits the amount of current 
during speed search. 

The set value is the percentage of the H33- 
[Motor rate dcurrent]. 

100 O 

H24 [Pgain during 
Speed search] 

0/9999 It is the Proportional gainused for Speed 

SearchPI controller 

 
. 

100 O 

H25 [I gain during 
 

Speed search] 

0/9999 It is the Integral gain used for Speed search 
PI controller. 

1000 O 

 

LED 
 

display 

Parameter 
 

Name 

Min/Max 
 

Range 

 

Description 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

H26 [Number of Auto 

Restart try] 

0/10 This parameter sets the number of restart 
tries after a fault occurs. 

Auto  Restart  is  deactivated  if   the  fault 
outnumbers the restart tries. 

This function is active when [drv] is set to 1 or 2 

{Run/Stop via control terminal}. 
Deactivated during active

 protection 
function (OHT, LVT, EXT, HWT etc.) 

0 O 

H27 [Auto Restart 
 

time] 

0/60[sec] This parameter sets the time  between 
restart tries. 

1.0 O 

H30 [Motor type 

select] 

0.2/2.2 0.2 0.2kW 0.4 

1) 
X 

0.4 0.4kW 

 0.75 0.75kW 

1.5 1.5kW 

2.2 2.2kW 

H31 [Numberof 
motorpoles] 

2/12 This setting is displayed via rPM in  drive 
group. 

4 X 
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H32 [Ratedslip 

frequency] 

0/10 [Hz] P × mpr  
 −   f =   f

 

s r 

012 

 plis detaR = s  f
 e, rehW
frequency 

ncyeueqfr detaR = r  f
 

PMR etalepman rotoM =
 pmr

 

esloor ptoM fo bermuN =   P 

3.0 
 

2) 

X 

H33 [Motor rated 
current] 

1.0/20 
[A] 

Enter motor rated current
 on the 

Name plate. 

1.8 X 

H34 [NoLoad 
 

MotorCurrent] 

0.1/12 [A] Enter the current value detected when the 
motor is rotating in rated  rpm after the 

load connected to the motor shaft is removed. 
Enter the 50% of the rated current  value 
when it is difficult to measure H34 - [No 

Load 
Motor Current]. 

0.9 X 

H36 [Motor 
efficiency] 

50/100 
 
[%] 

Enter the motor   efficiency (see  motor 
Name plate). 

72 X 

       

LED 
 
display 

Parameter 
 

Name 

Min/Max 
 

Range 

 

Description 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
 
During run 

H37 [Loadinertia 

rate] 

0/2 Select one of the following according to 
motor inertia. 

0 X 

0 Less than 10times that of motor 
inertia 

1 About10 times that of motor 

inertia 

2 More than10 times that of motor 
inertia 

H39 [Carrier 
frequency 

select] 

1/15 [kHz] This parameter affects the audible sound 
ofthe motor, noise emission from the 
inverter, inverter temp,and leakage 

current.If the 
value is sethigher,theinverter 

soundis quieter but the noise from 
the inverter and 

leakage current will be come greater. 

3 O 

H40 [Controlmode 
select] 

0/3 0 {Volts/frequencyControl} 0 X 

1 {Slip compensationcontrol} 
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2 {PIDFeedbackcontrol} 

3 {Sensorlessvectorcontrol} 

H41 [Auto tuning] 0/1  If this parameter is set to 
1,itautomatically 

Measures parameters of the 
H42andH43. 

0 X 

H42 [Stator 
resistance 

(Rs)] 

0/5.0[Ω] This is the value of the motor 
statorre sistance. 

- X 

H44 [Leakage 
inductance 

(Lσ)] 

0/300.0 
[mH] 

This is leakage in ductance of the 
statorand rotor of the motor. 

- X 

H45 SensorlessP 
gain 

0/32767  Pgain for Sensor less control 1000 O 

H46 SensorlessI 
gain 

 Igain for Sensor less control 100 O 

H50 
 

3) 

[PIDFeedback 
select] 

0/1 0 TerminalI input (0~ 20 mA) 0 X 

1 Terminal V1 input(0 ~ 10V) 

LED 
 

display 

Parameter 
 

Name 

Min/Max 
 

Range 

 

Description 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

H51 [Pgain for PID 
controller] 

0/999.9 
[%] 

This parameter sets the gains for the PID 
controller. 

300.0 O 

H52 [Integral time for 
PID controller 

(Igain)] 

0.1/32.0 

[sec] 

1.0 O 

H53 Differential time 

for PID 

controller 

(Dgain) 

0.0/30.0 

[sec] 

0.0 O 

H54 F gain for PID 
controller 

0/999.9 
[%] 

This is the Feed forward gain for the PID 
controller. 

0.0 O 

H55 [PID output 
frequency limit] 

0/400 [Hz] This parameter limits the amount of the 
output frequency thru the PID control. 

The value is settable within the range of 
F21 – [Max frequency] and H23 – 

[Start frequency]. 

60.0 O 

H70 [Frequency 
Referencefor 
Accel/Decel] 

0/1 0 The Accel/Decel time is the time that 
takes to reach the F21 – [Max 

frequency] from 0 Hz.. 

0 X 
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1 The Accel/Decel time is the time 
that takes to reach a target 

frequency from 
the run frequency. 

H71 [Accel/Decel 

timescale] 

0/2 0 Settableunit: 0.01 second. 1 O 

1 Settableunit: 0.1second. 

2 Settableunit: 1second. 

H72 [Poweron 

display] 

0/13 This parameter selects the parameter to be 
displayed on the keypad when the input 

power is first applied.. 

0 O 

0 Frequency command 

1 Accel time 

2 Deceltime 

3 Drivemode 

4 Frequency mode 
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LED 
 

display 

Parameter 
 

Name 

Min/Max 
 

Range 

 

Description 

Factory 
 

default
s 

Adjust
able 

 
During 

run 

   
5 Multi-Stepfrequency 1 

  

6 Multi-Step frequency 2 

7 Multi-Step frequency 3 

8 Output current 

9 Motor rpm 

10 Inverter DC link voltage 

11 User display select 

12 Fault display 

13 Direction of motor rotation select 

H73 [Monitoring 

itemselect] 

0/2 One ofthe following can be monitored via 
vOL- [Userdisplay select]. 

0 O 

0 Output voltage[V] 

1 Output power [kW] 

2 Torque[kgf⋅m] 

H74 [Gainfor 

Motorrpm display] 

1/1000 

[%] 

This parameter is used tochangethe motor speed 
display to rotatingspeed (r/min) or mechanical 

speed(m/mi). 

74H
×

f ×120
=MRP

 

H 100
 

31 

 

100 O 

H79 [Software 
version] 

0/10.0 This parameter displays the inverter 
software version 

1.0 X 

H81 ortom
dn

2[ 
Acceltime] 

0/6000 

[sec] 

This parameter is active when the selected terminal is 

.}tceles rotom
 nd

2{ 21 ot ets si4 2I-02I ertfa NO 

5.0 O 

H82 ortom
dn

2[ 
Deceltime] 

10.0 O 

H83 esaor btom
dn

2[ 

frequency] 

30/400 

[Hz] 

60.0 X 

H84 F/orVtom
dn

2[ 
pattern] 

0/2 0 X 

H85 or tom
dn

2[

forward torque 

boost] 

0/15 [%] 5 X 
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LED 
 

display 

Parameter 
 

Nam
e 

Min/Max 
 

Range 

 

Description 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

H86 [2
nd  

motor 
reversetorque 

boost] 

  
5 X 

H87 [2
nd  

motorstall 
prevention 

level] 

30/150 [%] 150 X 

H88 [2
nd  

motor 
Electronic 

thermallevel 

for1 min] 

50/200 [%] 150 O 

H89 [2
nd  

motor 
Electronic 

thermallevel 

for continuous] 

100 O 

H90 [2
nd  

motor 
 

ratedcurrent] 

0.1/20 
 

[A] 

1.8 X 

H93 [Parameter 

initialize] 

0/5 This parameter is used to initialize 

parameters back to the factory default values. 
0 X 

0 - 

1 All parameter groups are initialized to 
factory default value. 

2 Only Drivegroupisinitialized. 

3 Only Functiongroup1is initialized. 

4 Only Functiongroup2is initialized. 

5 Only I/Ogroupis initialized. 

H94 [Password 
register] 

0/FFF Passwordfor H95-[Parameter lock]. 0 O 

H95 [Parameter lock] 0/FFF This parameter is able to lock or unlock 
parameters by typing password registered in 

H94.H94. 

0 O 

UL(Unlock) Parameter change enable 

L(Lock) Parameter change disable 
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LED 
 

display 

Parameter 
 

name 

Min/Max 
 

range 

 

Description 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

I0 [Jumpcode] 0/63 This parameter sets the code number to jump 1 O 

I1 [Filtertime 
constant for 

V0input] 

0/9999 This is used to adjust the analog voltage input 
signal via keypad potentiometer. 

10 O 

I2 [V0input Min 
 

voltage] 

0/10 
 

[V] 

Set the minimum voltage of the V0 input. 0 O 

I3 [Frequency 
corresponding 

toI2] 

0/400 [Hz] Set the inverter output minimum frequency at 
minimum voltage of the V0 input. 

0.0 O 

I4 [V0inputMax 
 

voltage] 

0/10 
 

[V] 

Set the maximum voltage of the V0 input. 10 O 

I5 [Frequency 
corresponding 

toI4] 

0/400 [Hz] Set the inverter output maximum frequency at 
maximum voltage of the V0 input. 

60.0 O 

I6 [Filtertime 
constant for 

V1input] 

0/9999 Set the input section’s internal filter constant for 
 

V1 input. 

10 O 

I7 [V1input Min 
 

voltage] 

0/10 
 

[V] 

Set the minimum voltage of the V1 input. 0 O 

I8 [Frequency 

corresponding 

toI7] 

0/400 [Hz] Set the inverter output minimum frequency at 
minimum voltage of the V1 input. 

0.0 O 

I9 [V1inputmax 
voltage] 

0/10 
[V] 

Set the maximum voltage of the V1 input. 10 O 

I10 [Frequency 
corresponding 

toI9] 

0/400 [Hz] Set the inverter output maximum frequency at 
maximum voltage of the V1 input. 

60.0 O 

I11 [Filter time 
constant forI 

input] 

0/9999 Set the input section’s internal filter constant for 
 

I input. 

10 O 

I12 [Iinput minimum 
current] 

0/20 [mA] Set the Minimum Current of I input. 4 O 
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LED 
 

display 

Parameter 
 

name 

Min/Max 
 

range 

 

Description 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

I13 [Frequency 
corresponding 

toI12] 

0/400 [Hz] Set the inverter output minimum frequency 
at minimum current of I input.. 

0.0 O 

I14 [I input max 
current] 

0/20 
[mA] 

Set the Maximum Current of I input. 20 O 

I15 [Frequency 
corresponding 

toI14] 

0/400 [Hz] Set the inverter output maximum frequency 

at maximum current of I input. 

60.0 O 

I16 [Criteriafor 
AnalogInput 
Signalloss] 

0/2 0 Disabled 0 O 

1 Less than half thevaluesetinI2/7/12 
entered 

2 Below the valueset inI2/7/12entered 

I20 [Multi-function 
input terminal 

P1 define] 

0/24 0 Forwardrun command{FX} 0 O 

1 Reverseruncommand{RX} 

I21 [Multi-function 
input terminal 

P2 define] 

2 Emergency StopTrip{EST} 1 O 

3 Reset when a fault occurs {RST}. 

I22 [Multi-function 
input terminal 

P3 define] 

4 Jog operation command {JOG} 2 O 

5 Multi-Step frequency – Low 

I23 [Multi-
function input 

terminal 
P4 define] 

6 Multi-Step frequency –Mid 3 O 

7 Multi-Step frequency –High 

I24 [Multi-
function input 
terminal P5 

define] 

8 Multi Accel/Decel–Low 4 O 

9 Multi Accel/Decel–Mid 

10 Multi Accel/Decel–High 

11 DC brake during stop 

12 tcelesrotom
nd  

2 

13 - 

14 - 

15 Up-down operation Frequency increase 
command(UP) 
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LED 
 

display 

Parameter 
 

name 

Min/Max 
 

rang
e 

 

Description 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

   
16 

 
Frequency decrease 

command 

(DOWN) 

  

 

 

 

 

 

 
 

17 
3-wire operation 

18 
Externaltrip:AContact(EtA) 

19 
Externaltrip:B Contact (EtB) 

20 - 

21 Exchange between PID  operation  and 
 

V/F operation 

22 Exchange between option and Inverter 

23 AnalogHold 

24 Accel/DecelDisable 

I25 [Input terminal 
 

statusdisplay] 

 
BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0  

- 

 

- 
P5 P4 P3 P2 P1 

I26 [Output 
terminalstatus 

display] 

  
BIT1 BIT0 

  

 
30AC MO 

I27 [Filteringtime 
constantforMulti-

function 
Input terminal] 

2/50 If the value is set higher, the  response  of the 

Input terminal is getting slower.. 

15 O 

I30 [Multi-Step 
frequency4] 

0/400 [Hz] It cannot be set greater than F21  –  [Max 

frequency]. 

30.0 O 

I31 [Multi-Step 
frequency5] 

25.0 O 

I32 [Multi-Step 
frequency6] 

20.0 O 

I33 [Multi-Step 
frequency7] 

15.0 O 

I34 [Multi-Accel 
time1] 

0/6000 [sec] 
 

3.0 O 

I35 [Multi-Decel 
time1] 

3.0 
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LED 
 

display 

Parameter 
 

name 

Min/Max 
 

range 

 

Description 

Factory 
 

defaults 

Adjustable 
During run 

I36 [Multi-Accel 
time2] 

  
4.0 

 

I37 [Multi-Decel 
time2] 

4.0 

I38 [Multi-Accel 
time3] 

5.0 

I39 [Multi-Decel 
time3] 

5.0 

I40 [Multi-Accel 
time4] 

6.0 

I41 [Multi-Decel 
time4] 

6.0 

I42 [Multi-Accel 
time5] 

7.0 

I43 [Multi-Decel 
time5] 

7.0 

I44 [Multi-Accel 
time6] 

8.0 

I45 [Multi-Decel 
time6] 

8.0 

I46 [Multi-Accel 
time7] 

9.0 

I47 [Multi-Decel 
time7] 

9.0 

I50 [Analog 
outputitem 

select] 

0/3 
 

 10[V] Output 0 O 

0 Output 
frequency 

Maxfrequency 

1 Outputcurrent 150% 

2 Outputvoltage 282V 

3 DC linkvoltage DC400V 

I51 [Analog 
outputlevel 
adjustment] 

10/200 

[%] 

 
100 O 
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LED 
 

display 

Parameter 
 

name 

Min/Max 
 

rang
e 

 

Description 
Factory 

 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

I52 [Frequency 
detection 

level] 

0/400 [Hz] This parameter is used when I54 – [Multi- 
function output terminal select] or I55 – 

[Multi- function relay select] are set to 0-4. 
It cannot be set greater than F21  –  [Max 

frequency]. 

30.0 O 

I53 [Frequency 
detection 

bandwidth] 

10.0 O 

I54 [Multi-function 

output 
terminal 

 

select] 

0/17 0 FDT-1 12 O 

 

 

1 

FDT-2 

I55 [Multi-function 
relayselect] 

2 FDT-3 17 

3 FDT-4 

4 FDT-5 

5 Overload{OL} 

6 Inverter Overload{IOL} 

7 Motorstall{STALL} 

8 Overvoltage trip{OV} 

9 Lowvoltagetrip {LV} 

10 Inverter coolingfanoverheat{OH} 

11 Commandloss 

12 During run 

13 Duringstop 

14 During constant run 

15 Elevator Mechanichal Brake 

16 Wait timeforrunsignalinput 

17 Faultrelay output 

I56 [Faultrelay 
output] 

0/7 
 

When setting   
the H26– 
[Number 

ofautorestart 
try] 

Whenthe 
tripother 
thanlow 

voltage trip 
occurs 

Whenthe 
lowvoltage 
tripoccurs 

2 O 

 
Bit2 Bit1 Bit0 

0 - - - 

1 - -  
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LED 
 

display 

Parameter 
 

name 

Min/Max 
 

range 

 

Description 
Factory 

 

defaults 

Adjustable 
 

During run 

   
2 -  -   

3 -   

4  - - 

5  -  

6   - 

7    

    

 

I57 

 

[Multi-function 
relay2 select] 

0/17  

Same of I55 

  

 

I58 

 

[Multi-function 
relay3 select] 

0/17  

Same of I55 

  

 

I60 

[Inverter station 
number] 

1/32 This  parameter  is  set  when  the  inverter 
uses RS485 communication option. 

1 O 

 

I61 

[Baudrate] 0/4 Select theBaudrateoftheRS485 3 O 

0 1200bps 

1 2400bps 

2 4800bps 

3 9600bps 

4 19200bps 

I62 [Drivemode 
selectafterlossof 

frequency 
command] 

0/2 It  is  used  when  frequency  command  is 
given via V1 and I terminal or 

communication 
option.. 

0 O 

0 Continuous operation 

1 FreeRunstop (Coasttostop) 

2 Decelto stop 
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LED 

 

display 

Parameter 

 

name 

Min/Max 

 

range 

 

Description 
Factory 

 

defaults 

Adjustable 

 

During run 

 

I63 

 

[Wait time after 
loss of frequency 

command 

 

0.1/12 [sec] 

This  is  the  time  inverter   determines whe 
ther thereis the input frequency comman dor 
not.If there is no frequency command input 
during this time,inverter start soperation via 

The mode selected at I62. 

1.0 
 

 

 

 

- 

 

      I70 

 

[Multi-function 
inputterminal 

S1define] 

5  

 

 

As same as I20 
5 

0 

I71  [Multi-function 
inputterminal 

S2define] 

6  

As same as I20 
6 

0 

I72  [Multi-function 
inputterminal 

S3 define] 

7  

As same as I20 
7 

0 

I73 Diffrential 

Timing 
0/24 

ELEVATOR APLLICATION, Diffrential timing 

between two multifunction relay run (12) and 

mechanichal brake (15) in start 

0 
0 

I74 Diffrential 

Timing 
0/24 

ELEVATOR APLLICATION, Diffrential timing 

between two multifunction relay run (12) and 

mechanichal brake (15) in stop 

0 
0 

 

 

بادد.    کره بنوب ، LSدستن بندی و توضنوا   ارا ترها   ابن بردد 

 لار  کننده گرا   در  سایر  ارا تر ها هه اکنوب یعا  دم  بادند و در صور  اعلام دناا دما

  ینده لواظ شواهند دد.
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 اتصالات الکتریکی

های دستگاه تر ننا اا هریۀ  ،اینورتریر اب با دستگاه  و مدر   دارا  الاتریا  ارت اط

 ورودی مدر  و   موعس وشروب  ورودی   موعس اا ع ارتند هاتر ننا  ایش گردد.برمرار   

 وشروب  سنگنا .
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 دستگاه هایترمینال شرح

 شروب  و مدر  ورودی   موعس ایر دو دا ع مدر ،شود   موعس هایتر ننا  -1

 بادد.  Tو  R  ،Sیااورودی3 دا ع مدر  ورودی   موعس هایتر ننا  بادد   مدر 

 اسش. Wو  U ،Vدنی دا ع یااهای مدر  هایشروب    موعس

 وارد دستگاه بن بدی  سن  ولتای،  ن   بن شروب  هایتر ننا  اتلاا  درصور 

 .دمایداعت ار   ب  را دستگاه ضمادش ش ای ،  ننش .شواهددد

 های :شروب  سنگنا  دا ع تر ننا  ها و  موعس ورودی -2

  CMتر ننا    ترک گروه یر اب :

 Fxیر اب  رشد راستگرد : 

 Rx:یر اب  رشد  پگرد

  Stop:  تومسیر اب 

 RES: ریظش  یر اب

  Jog : سرعش دومیر اب 

 step frequency  :S1سنگنا  او  

 step frequency  :S2سنگنا  دوم 

 step frequency  :S3سنگنا  سوم 

 
  با پر بنرود  را در وضعنش ایر مرار دهند :ولش  س   ص ربهش یعا   ددب یر اب با، 

 
    ولش ،با پر بنرود  را در وضعنش ایر مرار دهند : 24بهش یعا   ددب یر اب با س 
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Normal close   :  رلن اوNc1 

Com :  رلن اوC1 

Normal open :  رلن اوNo1 

  :Q1 شروب  ترادییظتوری  ند  ن وره

  :EG ند  ن ورها نش ترادییظتور 

 24vبادد ل :  PNP، در حالت  کن با پر در حالش    ترکولش خ  24تغهین 

 GNDبادد ل:  NPN، در حالت  کن با پر در حالش    ترکا نش دی نتا  خ 

Com : رلن دومC2 

Normal open   : رلن دومNo2 

Com : رلن سومC3 

Normal open   : رلن سومNo3 

 : VRولش شروب   12ولتای 

 VIولش :  10ورودی ص ر تا   دالوگ ولتای

  I  نل    پر : 20تا  4آدالوگ ورودی بریاد

 : GNDا نش  دالوگ 

 FMشروب   دالوگ : 
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 رار دهند :    ناس  م ،با پر بنرود  را در وضعنشورودی بریاب یا ولتای ددب  بهش یعا 

 
V1سنگنا .بادد   دورالاترو وتور کنتر  ولش بهش 10تا  0 دالوگ  ورودی  یلاوص 

  تادظنو تر ی  توس  ولش  ویا 10تا  0باشروب   کننده کنتر  ی  ااهریۀ توادد    هکور

 .گردد تا نش ) ولوم(

 نل    پر بادد وگردن  100حداکثر بریاب ع وری اا تر ننا  د اید بند تر اا  

 احتما   سن  بن دستگاه وبود دارد.

VR برای  دالوگ ورودی عنواب بن تواب   اسش کن اا  ب  دالوگ ولتای ولش 12شروب  ی 

 .دمود ها است ادهسایرمظمش

 

 

 به مدار الکتریکی اینورتراتصال 

بن  دارا  مدر  و یر اب در  وع  دورتر ایاگر  ن دووت ای اد اتلاا  الاتریا  دستگاه

اصو  کل  برمراری ایش ارت اط  ت او  و  تعددی دادتن بادد، ول   است اده،    توادد حا  

را   اهده     اینورترادداای بهش راه تریش  دار  امبا سادهباید همواره رعایش گردد. در ایش

 دمایند.

ل، باید با تأشنر  اینورترسنظته یر اب بن کنتاکتور خ بهش وصع بریاب الاتریا  بن دستگاه 

هنگام م   و وصع برر،    اا  ایدار ددب صور  دست  یعا  دود تا در  عمع دموده و یا بن

ها و  رسنع  ربوهن    اا اهمنناب اا اتمام دوک ولتای، وصع دده خیر اب اتو اتن ل و یا

 را  تلاع کنند.ل  د ان،  ب دوسادا  احتما
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بن  ن ور راه ادداای و تومس  اینورتربن هنچ عنواب اا م   و وصع برر ورودی 

باعث بروا  سن  اساس   اینورتر اده دنمایند. م   و وصع  ارر ورودی الاترو وتور ربوهن است

 شواهددد. اینورتردر دستگاه 

 ثادنن ص ر دموده و سپ   ب را وصع کنند. 30، حدامع اینورتر   اا م   ورودی 

ینوا یا کلند اتو اتن  باید اا دوش تندکار بوده و بریاب م    ب  تناس  با بریاب 

 لاترو وتور ادتیاه گردد. دوش بار  تلاع بن ا و اینورتردا   

بایظت  تربنواا بن هور  ظتقنه و توس  کابع دنلددار با  اینورترشروب  مدر  

کابع  ماش، بن الاترو وتور  تلاع گرددر در صورت  کن بنا بن   ق    ناس  و با حدامع هو 

ابتناه دا هیر بادد، م   و وصع  اینورتر دوش کلندل در شروب  علل ، دلا  کنتاکتورخیا هر

 هیردر در غنر  اد ام اینورترکنتاکتور خیا کلندل  هکور باید در ا اب غنر یعا  بودب شروب  

  اینلاور  احتما  بروا  سن  یا ش ا در کارکرد دستگاه وبود دارد.
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Digital Frequency setting viaKeypad1 

Run frequency is settablein 0.0 -[Frequency Command]. 
 

 Set Frq–[Frequency mode] to0 {Frequency setting via Keypad 1}. 
 

 Setthe desired frequency in 0.0 and press the Prog / Ent  (key to enterthevalue)   into 
memory. 
 

 The value is settable not greater thanF21–[Max frequency]. 
 

Digital Frequency setting via Keypad 2 
 

 
Group 

 
LED 

Display 

 
Parameter Name 

Set 
 

Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 
Unit 

Drive 
 

group 

0
.
0 

[Frequency Command] - 0/400 0
.
0 

Hz 

Frq [Frequencymode] 1 0/8 0  

 
 

 Run frequency is settable in 0.0-[Frequency Command]. 
 

 Set Frq – [Frequency mode] to 1{Frequency setting via Keypad 2}. 
 

In 0.0, frequency is changed upon pressing the Up (   )/Down (   ) key. It is 

seleted to use the Up/Down key as potentiometer on keypad. 

The value is settable not greater than F21 – [Max frequency]. 
 

 

Analog Frequency setting via Potentiometer (V0) on the Keypad 
 

Used to prevent fluctuations in analog input signals caused by noise 
 

 
Group 

 
LED Display 

 
Parameter Name 

Set 
 

Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 
Unit 

Drive 
 

group 

0.0 [Frequency Command] - 0/400 0.0 Hz 

Frq [Frequencymode] 0 0/8 0  
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Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 
Set 

 
Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Drive 
 

group 

0.0 [FrequencyCommand] - - - Hz 

Frq [FrequencyMode] 2 0/8 0  

I/Ogroup I1 [Filter time constant for V0 input] 10 0/9999 10  

I2 [V0 input minimum voltage] - 0/1
0 

0 V 

I3 [Frequency corresponding to I2] - 0/400 0.0 Hz 

I4 [V0 input max voltage] - 0/1
0 

10 V 

I5 [Frequency corresponding to I4] - 0/400 60.0 Hz 

 
 

 Set Frq– [Frequency Mode] to2. 
 

 The set frequency can be monitored in 0.0- [Frequency Command]. 
 
 

 

Analog Frequency setting via Voltage analog input (0-10V) or potentiometer on the 
VR terminal 

 
 

 

Group 
 

LED 
Display 

 

Parameter Name 
Set 

 

Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Default
s 

 

Unit 

Drive 
 

group 

0
.
0 

[Frequencycommand] - - - Hz 

Frq [Frequencymode] 3 0/8 0  

I/Ogroup I6 [FilteringtimeconstantforV1input] 10 0/9999 10  

I7 [V1input minimum voltage] - 0/10 0 V 

I8 [Frequencycorrespondingto I 7] - 0/400 0
.
0 

Hz 

I9 [V1input maxvoltage] - 0/10 10 V 

I10 [Frequencycorrespondingto I 9] - 0/400 60.0 Hz 
 

Select Frq -[Frequency Mode] to 3 {Frequency setting via V1 terminal}. 
The 0-10V input can be directly applied from an external controller or a potentiometer 
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(between VR and CM 
 

terminals). 
 

I1: [Filtering time constant for V0 input] 
Effective for eliminating noise in the frequency setting circuit. 

Increase the filter time constant if steady operation cannot be performed due to 

noise. A larger setting results in slower response (t gets longer). 

Analog Frequency setting via Voltage analog input (0-10V) or potentiometer on the 
VR terminal 

 

 

Select Frq -[Frequency Mode] to 3 {Frequency setting via V1 terminal}. 
 

The 0-10V input can be directly applied from an external controller or a potentiometer 
(between VR and CM 
 

terminals). 
 

 

Frequency Setting via Analog Current Input (0-20mA) 

 

 
Group 

 
LED Display 

 
Parameter Name 

Set 

 
Value 

Min/Max 

 
Range 

Factory 

 

Defaults 

 
Unit 

Drive 
 

group 

0
.
0 

[Frequency Command] - - - Hz 

Frq [FrequencyMode] 4 0/8 0  

I/Ogrou
p 

I11 [Filteringtimeconstant forIinput] 10 0/9999 10  

I12 [Iinputminimum current] - 0/20 4 mA 

 

Group 
 

LED Display 
 

Parameter Name 
Set 

 

Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Default
s 

 

Unit 

Drive 
 

group 

0.0 [Frequencycommand] - - - Hz 

Frq [Frequencymode] 3 0/8 0 
 

I/Ogroup I6 [FilteringtimeconstantforV1input] 10 0/9999 10 
 

I7 [V1input minimum voltage] - 0/10 0 V 

I8 [Frequencycorrespondingto I 7] - 0/400 0.0 Hz 

I9 [V1input maxvoltage] - 0/10 10 V 

I10 [Frequencycorrespondingto I 9] - 0/400 60.0 Hz 
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I13 [FrequencycorrespondingtoI 12] - 0/400 0.0 Hz 

I14 [Iinputmaxcurrent] - 0/20 20 mA 

I15 [FrequencycorrespondingtoI 14] - 0/400 60.0 Hz 
 

Select Frq – [Frequency Mode] to 4 {Current Analog Input (0-20mA)}. 
 

 Frequency is set via 0-20mA input between I and CM terminals. 
 

 See page 9-2 for I11-I15. 
 

 
 
 

 Frequency setting via Potentiometer on the keypad+ Current Analog input (0-
20mA) 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Drive 
 

group 

0.0 [Frequency Command] - - - Hz 

Frq [FrequencyMode] 5 0/8 0 
 

 

 

Select Frq – [Frequency Mode] to 5 {Potentiometer on the keypad and Current Analog 
input (0-20mA)}. 
 

Override function is provided via Main speed and Auxiliary speed adjustment. 
 

Related code : I 1 - I 5, I 11- I 15 
 

 

When main speed is set via potentiometer and Auxiliary speed via 0-20mA analog 
input, the override 
 

function is set as below. 

 

 
Group 

 
Code 

 
Parameter 

Name 

Set 
 

value 

 
Units 

I/O group I 2 [V0 input minimum voltage] 0 V 

I 3 [Frequency corresponding to I 2] 0 Hz 

I 4 [V0 input max voltage] 10 V 

I 5 [Frequency corresponding to I 4] 60.0 Hz 

I 12 [I input minimum current] 4 mA 
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I 13 [Frequency corresponding to I 12] 0 Hz 

I 14 [I input max current] 20 mA 

I 15 [Frequency corresponding to I 14] 5.0 Hz 
 

 
After the above setting is made, if 5V is set via potentiometer and 10mA is applied via I 
terminal, 32.5Hz is output 

 

 
  Frequency setting via 0-10V + 0-20mA input 

 

 
  

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Drive 
 

group 

0.0 [Frequency Command] - - - Hz 

Frq [FrequencyMode] 6 0/8 0  

 

 

  Set Frq – [Frequency Mode] to 6 {V1 + I terminal input}. 
 

  Related code : I 6 - I 10, I 11 - I 15 

    nterruC + padyek eht no ertemotinetPo aiv gnittse ycneuqerF ehto t refeR

ng.ittse het rof A)m02-0(put ni oglaAn 

 

 

Frequency setting via Potentiometer on the keypad + 0-10V input 

 
 

 

Set Frq – [Frequency Mode] to 7 {Potentiometer on the keypad + 0-10V input}. 
 

Relative code: I 1 - I 5, I6 - I10 
 

 Refer to P 9-4 Frequency setting via potentiometer on the Keypad + 0-20mA input for 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Drive 
 

group 

0.0 [FrequencyCommand] - - - Hz 

Frq [FrequencyMode] 7 0/8 0  
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the setting. 

 
 

AnalogHold 
 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Drive 
 

group 

 

Frq 
 

[FrequencyMode] 

 

2/7 
 

0/8 
 

0 
 

I/Ogroup  

I20 
[Multi-functioninput terminal 

 

P1define] 

 

- 
0/24  

0 
 

~ ~   

 

I24 
[Multi-functioninput 

Terminal 

 

P5Define] 

 

23 
 

4 

 

 

  This setting becomes activated when Frq – [Frequency Mode] is set to 2-7. 
 

  Set one of the Multi-function input terminals to 23 to activate Analog Hold operation. 

   When I24 –[Multi-function input terminal P5 define] is set to 23, 

 
 
 

 
Freq.setting 

 

 
Freq. 
 
P5 

Run command 
 

 
 

9.2 Multi-Step frequency setting 
 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 
S
et 

Valu

e 

Min/Max 

Range 

Factory 

Defaults 

 

Unit 
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Drive 
group 

 

0.0 
 

[Frequency command] 
 

5
.
0 

 

0/400 
 

0.0 
 

Hz 

 

Frq 
 

[Frq mode] 
 

0 
 

0/8 
 

0 
 

- 

 

St1 [Multi-Step frequency 
1] 

 

- 
 

 
 

0/400 

 

10.0 
 

 
 

Hz 
 

St2 [Multi-Step frequency 
2] 

 

- 
 

20.0 

 

St3 [Multi-Step frequency 
3] 

 

- 
 

30.0 

I/O 
group 

 
I22 [Multi-function input terminal P3 define]  

5 
 
 

 
0/24 

 
2 

 
- 

 
I23 [Multi-function input terminal P4 define]  

6 
 

3 
 

- 

 
I24 [Multi-function input terminal P5 define]  

7 
 

4 
 

- 

 

I30 
 

[Multi-Step frequency 4] 
 

- 
 
 
 
 

0/400 

 

30.0 
 
 
 
 

Hz 

 

I31 
 

[Multi-Step frequency 5] 
 

- 
 

25.0 

 

I32 
 

[Multi-Step frequency 6] 
 

- 
 

20.0 

 

I33 
 

[Multi-Step frequency 7] 
 

- 
 

15.0 

 
 

 Select a terminal to give Multi-step frequency command among P1-P5 terminals. 
If terminals P3-P5 are selected for this setting, set I22-I24 to 5-7 to give Multi-step 
frequency command. 
Multi-step frequency 0 is settable using Frq – [Frequency mode] and 0.0 – 
[Frequency command]. 
Multi-step frequency 1-3 are set at St1-St3 in Drive group, while Step frequency 4-
7 are set at I30-I33 in I/O 
 
 
 
 
 

 
 

9.3  Run Command setting 
Run via the Run and STOP/RST key 
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Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 
Set 

Value 

Min/Max 
Range 

Factory 
Defaults 

 

Unit 

Drive 
group 

 
drv 

[Drivemode] (Run/Stop 
mode) 

 
0 

 
0/3 

 
1 

 

 
drC [Direction of motor 

rotationselect] 

 
- 

 
F/r 

 
F 

 

 

Set drv – [Drive mode] to 0. 
Motor starts to accelerate by pressing the Run key while run frequency is 
set. Motor decelerates to stop by pressing the STOP/RST key. 
Selecting rotation direction is available at drC - [Direction of motor rotation select] 
when run command is 
issued via Run key on keypad 

 

 

 
 

Run commandsetting1viaFXand RX terminals 
 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 
Set 

Value 

Min/Max 

Range 

Factory 

Defaults 

 

Unit 

Drive 
group 

 
drv [Drivemode] 

(Run/Stop mode) 

 
1 

 
0/3 

 
1 

 

I/Ogroup  
I20 

[Multi-functioninput terminal 

P1define] 

 
0 

 
0/24 

 
0 

 

 
I21 

[Multi-functioninput terminal 

P2define] 

 
1 

 
0/24 

 
1 

 

Set drv – [Drive mode] to 1. 
  Set I20 and I21 to 0 and 1 to use P1 and P2 as FX and RX terminals. 

  “FX” is Forward run command and “RX” Reverse run. 
 
 
 
 
 
 

 
Operation will stop when both FX and RX terminals are turned ON or OFF 

 
   Frequency 

drC [Directionofmotor 
 

rotationselect] 

F Forward 

R Reverse 



 S200  (3.7 ~ 7.5 KW)                              METRONICهای کلاس راهنمای دستگاه اینورتر  

 59 

 

 
 
 

FX 
 

RX 

 
 

 

Run command setting 2 at FX and RX terminals 
 

 

Group 

 

LED Display 

 
Parameter Name 

Set 

Value 
Min/Max 
Range 

Factory 
Defaults 

 

Unit 

Drive 
group 

 

drv 
[Drivemode] 

(Run/Stopmode) 

 
2 

 
0/3 

 
1 

 

I/Ogroup 

 
I20 

[Multi-functioninput terminal 
P1define] 

 
0 

 
0/24 

 
0 

 

 

I21 
[Multi-functioninput terminal 

P2define] 
 

1 
 

0/24 
 

1 
 

 
 

  Set the drv to 2. 
 

  Set I20 and I21 to 0 and 1 to use P1 and P2 as FX and RX terminals. 
 

  FX: Run command setting. Motor runs in forward direction when RX 
terminal (P2) is OFF. 

 

  RX: Direction of motor rotation select. Motor runs in reverse direction when 
RX terminal (P2) is ON. 

Frequency 

 
 
 

FX 
 

RX 
 

 
 
 

 FX/RXRunDisable 
 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Drive 
 

group 

 
drC 

[Direction of motor rotation 
 

select] 

 
- 

 
F/r 

 
F 
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Function 
 

group 1 

 

F1 
[Forward/Reverse

 
run 

 
disable] 

 

- 
 

0/2 
 

0 
 

 
 

Select the direction of motor rotation. 
 

0 : Forward and Reverse run enable 
 

1 : Forward run disable 
 

2 : Reverse run disable 
 

 
PowerOnStart select 
 

 
Group 

      

Drive group 
 

drv [Drivemode] (Run/Stop 

mode) 

 
1,2 

 
0/3 

 
1 

 

Function 

group2 

 
H20 

 

[PowerOnStartselect] 

 
1 

 
0/1 

 
0 

 

 

Set H20 to 1. 
 When AC input power is applied to the inverter with drv set to 1 or 2 
{Run via control terminal}, motor starts acceleration. 
This parameter is inactive when the drv is set to 0 {Run via keypad}. 

Restart after fault reset 
 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameternname 
Set 

value 

Min/Max 
range 

Factory 
defaults 

 

Unit 

Drive 

group 

 
Drv [Drivemode] (Run/Stop 

mode) 

 
1,2 

 
0/3 

 
1 

 

Function 

group2 

 
H21 

 

[Restartafterfaultreset] 
 

1 
 

0/1 
 

0 
 

 

Set H21 to 1. 
Motor starts acceleration if drv is set to 1 or 2 and the selected terminal is ON 
when a fault is cleared. 

 This function is inactive when the drv is set to 0 {Run via the Keypad}. 

 

 
Accel/Decel timesetting basedonMaxfrequency 
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Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 

 
Value 

Min/Max 

 
Range 

Factory 

 
Defaults 

 

Unit 

Drive group ACC [Accel time] - 0/6000 5.0 sec 

dEC [Decel time] - 0/6000 10.0 sec 

Function 
 

group1 

 

F21 
 

[Maxfrequency] 

 

- 
 

0/400 
 

60.0 
 

Hz 

Function 

group2 

 
H70 

[Frequency Reference for 
 

Accel/Decel] 

 
0 

 
0/1 

 
0 

 

 
H71 

[Accel/Decel  Time   setting 
 

unit] 

 
- 

 
0/2 

 
1 

 

 
 

Set the desired Accel/Decel time at ACC/dEC in Drive group. 
 

If H70 is set to 0 {Max frequency}, Accel/Decel time is the time that takes to reach 
the max freq from 0 Hz. 

 

Desired Accel/Decel time unit is settable at the H71. 

 
 

 

 

 

 

Accel/Decel time is set based on F21 – [Max frequency]. For instance, if F21 is set to 
60Hz, Accel/Decel 
 

time 5 sec, and run frequency 30Hz, time to reach 30Hz would be 2.5 sec 
 

 

 

 

 

 

 

 
More 
precise 
time unit 
can be 
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set corresponding to load characteristics as shown below 
      

Code  
Parameter Name 

Settingrange Set 
 

value 

 
Description 

H71  
[Accel/DecelTimesettingu

nit] 

0.01~600.00 0 Unit:0.01sec. 

0.1~6000.0 1 Unit:0.1sec. 

1~60000 2 Unit:1sec. 

 

Accel/Decel time basedonRun frequency 

 

 

Accel/Decel time is set at the ACC/dEC. 

If you set H70 to 1 {Delta frequency}, Accel/Decel time is the time that 

takes to reach a target freq from run freq (Currently operating freq.). 
 

 

 

 

 

When H70 and Accel time are set to 1 {Delta frequency} and 5 sec, respectively, 
 

(A zone: run freq 10 Hz applied first, B zone: Operating via 10 Hz, different run freq is 
not issued 
 

C: 30Hz Run freq (in this case, Target freq) issued while 10 Hz run freq is applied. 
But the preset accel time 
 

5 sec is maintained. ) 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
value 

Min/Max 
range 

Factory 
 

defaults 

 

Unit 

Drive group ACC [Acceltime] - 0/6000 5
.

0 

sec 

dEC [Deceltime] - 0/6000 10.0 sec 

Function 
 

group2 

 

H70 

[Frequency reference  for 
Accel/Decel] 

 

1 

 

0/1 

 

0 
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Multi-Accel/Decel timesettingvia Multi-function terminals 
 

 

Group 
 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Drive group ACC [Acceltime] - 0/6000 5
.
0 

Sec 

dEC [Deceltime] - 0/6000 10.0 Sec 

I/Ogroup  

I20 
[Multi-functioninput terminal 

 
P1define] 

 

0 
0/24  

0 
 

 
I21 

[Multi-functioninput terminal 
 

P2define] 

 
1 

 
1 

 

 
I22 

[Multi-function
 

input 
 

terminal P3define] 

 
8 

 
2 

 

 
I23 

[Multi-function
 

input 
 

terminal P4define] 

 
9 

 
3 

 

 

I24 
[Multi-function

 
input 

 
terminal P5define] 

 

1
0 

 

4 
 

I34 [Multi-Acceltime1] - 0/6000 3
.
0 

Sec 

~ ~   

I47 [Multi-Deceltime 7] - 9
.
0 

 
 
 

 Set I22, I23, I24 to 8, 9, 10 if you want to set Multi - Accel/Decel time via P3-P5 
terminals. 
Multi-Accel/Decel time 0 is settable at ACC and dEC. 
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Multi-Accel/Decel time 1-7 is settable at I34-I47. 
 

 

 

 

 

 

 

Accel/Decel patternsetting 
 

 
Group 

 
LED 

Display 

 
Parameter Name 

Min/
Max 

 

ra
ng
e 

 

Setvalue 
 

Unit 

Functi

on 

group

1 

F2 [Accelpattern] 0 Linear 0  

F3 [Decelpattern] 1 S-curve 

  
H17 

S-Curve accel/decel  start 
 

side 

 

 
 

1~100 

  
40 

 
% 

  

H18 
S-Curve  accel/decel   end 

 
side 

  

40 
 

% 

 

 
  

  Accel/Decel pattern is settable at F2 and F3. 
 

  Linear : This is a general pattern for constant torque applications 
 

  S-curve : This curve allows the motor to accelerate and decelerate 
smoothly. 

 

Appropriate applications: Elevator door, lifts.. 
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Accel/Decel Disable 
 

 

  

Select one terminal of I20-24 to define Accel/Decel disable. 
 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 

 
value 

Min/Max 

 
range 

Factory 

 
defaults 

 

Unit 

I/Ogroup  
I20 

[Multi-functioninput terminal 

 

P1define] 

 
- 

0/24  
0 

 

~ ~   

 
I24 

[Multi-functioninput 
terminal P5define] 

 
24 

 
4 
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 For example, if P5 is selected, set I24 to 24 to activate this function 
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اینورتر: ابتدا کنتاکتور  ربوط بن  وتور وصع    دود و   ابۀ با  RUN   اا   دب یر اب 

 start DC     دود.  برای یعا  کردب اعما  start DC injectionداع، بن  وتور ولتای 

injection   باید  ارا ترF12     بادد و  ارا تر را کن  ربوط بن درصد بریاب تیریقF13 کن

   یص  ننماید تن نه دود. را start dc injection د  ا اب 
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یا هماب تر ی ی  صادر    دود تا  Electrical brakeیر اب DC injection   اا اعما  

دود تعننش   I73تر ی ی   وتور  ااد دودر ایش یر اب با ی  تاشنر ا اد  کن توس   ارا تر 

 صادر شواهد دد.

سننوس  با یرکاد    یص دده  بن اتمام رسند و ولتایstart DC injection د    اا اینان 

 دود.بن  وتور اعما    

هم ننش در هنگام تومس برای تن نه تر ی در هنگام رسندب یرکاد  شروب  بن  نیاد  کن باید 

کن F10کن اا هریۀ  ارا تر  Stop DC Injection،  نیابF8) ارا تر (تیریۀ دود  DCتر ی

را Stop DC Injectionکن  د  ا اب F11 بادد و  ارا تر ربوط بن درصد بریاب تیریق    

بن اتمام برسد ا ااب  Stop DC Injectionدماید مابع تن نه اسش. م ع اا اینان   یص   

 I74صادر ددب یر اب بظتن ددب ی  تر ی وبود دارد کن برای تن نه ایش  د  ا اب اا  ارا تر 

 دود.است اده   

درم بهش کاربرد  سادظور، ا ااب یعا  ساای  در هنگام کارکرد اینورتر بن  ن ور عملارد

وبود دارد. علاوه بر ایش کلنن دقاط موس داده دده  S-Curveدتابگنری و ایظتادب بن صور  

کن در داع   یص دده اسش،  نیاب موس  ب توس  کاربر مابع تن نه اسش.ایش دد دق ن 

رحلن بن مظمش ایظتادب موس  نون  حرکش کن دو  رحلن  ربوط بن دروش بن حرکش و  هار   

 3مابع تن نه هظتند. برای هر  رحلن خدق نل  F61-F78 دود توس   ارا ترهای ربوط   

 ارا تردر د ر گریتن دده اسش کن باید  دها را برای  قداری  ناس  تن نه کرد. بن هور  ند 

دادتش دود در صور  یرض  قادیر  ناس   برای موس ایش دقاط تن نه دده و  ن نهاد   

-Sحرکش   لوه  دها را تغننر ددهند. در وام  ایش دد  رحلن تغننرا  غنر ش   یرکاد  خ

Curve.ل را کنتر     کنند 
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دود. خبرای  ارا تر او  اا هر دق ن  ربوط بن تعننش بااه یرکادظ  کن  نون  در  ب موس داده   

 دودل   F61اولنش دق ن  ارا تر  عاد 

بادد. بن عنواب  ثا  در    Decelerationیا  Accelerationییاید  ارا تر دوم عا  دن  ا

دود. خبرای اولنش دق ن هر  ن ایش  ارا تر بن تر بادد درخ ردد رسندب بن دتاه دهای  کمتر   

 دودل   F62 عاد    ارا تر اولنش دق ن

 Decelarationدروش یا با  ن  Accelerationدماید کن ایش موس با  ن تعننش     ارا تر سوم

 دودل   F63 ارا تر  عاد  تمام دود. خبرای اولنش دق ن

 
 
 
 
 

9.5 V/Fcontrol 
 
LinearV/F operation 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 

 

Value 

Min/Max 

 

Range 

Factory 

 

Defaults 

 

Unit 

Function 

group1 

F22 [Base frequency] - 30/400 60.0 Hz 

F23 [Start frequency] - 0/10.0 0.5 Hz 

F30 [V/Fpattern] 0 0/2 0  

 

Set F30 to 0 {Linear}. 

This pattern maintains a linear Volts/frequency ratio from F23 - [Start frequency] to 

F22- [Base frequency]. This is appropriate for constant torque applications 

 
 

F22 – [Base frequency] : Inverter outputs its rated voltage at this level. Enter the 

motor nameplate frequency. 

F23 – [Start frequency] : Inverter starts to output its voltage at this level. 
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SquareV/F operation 

 
 

 

 

Group 

 

LED Display 
 

Parameter Name 

Set 
 

Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 
 

group1 

 

F30 

 

[V/Fpattern] 

 

1 

 

0/2 

 

0 

 

 

 

     Set F30 to 1{Square}  

This pattern maintains squared volts/hertz ratio. Appropriate applications are 

fans, pumps, etc. 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

pattern UserV/F 
 

 
Group 

LED 

display 

 
Parameter Name 

Set value Min/Max 

range 

Factory 

defaults 

 
Unit 

Function 

group1 

 
F30 

 
[V/Fpattern] 

 
2 

 
0/2 

 
0 

 

 
F31 

 
[User V/F frequency 1] 

 
- 

 
0/400 

 
15.0 

 
Hz 
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~ 

 
~ 

    

 
F38 

 
[User V/F voltage4] 

 
- 

 
0/100 

 
100 

 
% 

 

 

Select F30 to 2 {User V/F}. 
   User can adjust the Volt/Frequency ratio according to V/F pattern of 

specialized motors and load characteristics. 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Output voltageadjustment 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 
 

group1 

 

F39 

[Output voltage 
 

adjustment] 

 

- 

 

40/110 

 

100 

 

% 

 
 
 

 This function is used to adjust the output voltage of the inverter. This is useful when 
you use a motor that has 
 
a rated voltage lower than the input voltage 
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Manual Torque Boost 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
Group 

 
LED Display 

 
Parameter Name 

Set 

Valu

e 

Min/M

ax 

rang

e 

Facto

ry 

defaul

ts 

 
Unit 

Function 
group1 

 
F27 

 
[Torque boost select] 

 
0 

 
0/1 

 
0 

 

 

F28 
[Torque  boost  in   forward 

direction] 

 

 

- 

 

 

0/15 

 

 

5 

 

 

% 
 

F29 
[Torque  boost  in   reverse 

direction] 

 

 

Set F27 to 0 {Manual torque boost}. 
The values of [Torque boost in forward/reverse direction] are set separately in F28 
and F29. 
. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
AutoTorqueBoost 

 



 S200  (3.7 ~ 7.5 KW)                              METRONICهای کلاس راهنمای دستگاه اینورتر  

 73 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 
 

group1 

 

F27 

 

[Torque boostselect] 

 

1 

 

0/1 

 

0 

 

Function 

group2 

H34 [No Load Motor Current] - 0.1/12 - A 

H41 [Autotuning] 0 0/1 0 
 

H42 [Stat orresistance (Rs)] - 0/5.0 - Ω 

 
 

Before Auto Torque Boost setting, H34 and H42 should  beset correctly (See 
page10-6,10-8). 
Set F27 to 1 {Auto torque boost}. 
 

The inverter automatically boosts the output voltage by calculating torque boost 
value using motor parameters.. 

 

 
 
9.6   Stop mode select 

 
 Decel tostop 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 
 

group1 

 

F4 

 

[Stop mode select] 

 

0 

 

0/2 

 

0 

 

 
 

Set F30 to 0{Decel tostop}. 
 

The inverter decelerates to 0Hz for the preset time.. 
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DCbrake to stop 
 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 
 

group1 

 

F4 

 

[Stop mode select] 

 

1 

 

0/2 

 

0 

 

 
 

 Set F30 to 1 {DC brake to stop} (See page 10-1 for more) 

 
Freerun to stop 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 
Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 
 

group1 

 

F4 

 

[Stop mode select] 

 

2 

 

0/2 

 

0 

 

 
 

 Set F30 to 2 {Free run to stop}. 
 

  The inverter turns off the output frequency and voltage when the run 
command is OFF 
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9.7 Frequency limit setting 

 

 

 

 
Frequency limit setting based on Maxand start frequency 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

defaults 

 

Unit 

Function 

group1 

F21 [Max frequency] - 0/400 60.0 Hz 

F23 [Start frequency] - 0/10 0.5 Hz 

 

 

  Max frequency: Frequency high limit except for F22 [Base frequency]. 
Any frequency cannot be set above 

 

[Max frequency]. 
 

Start frequency: Frequency low limit. If a frequency is set lower than this, 0.00 is 
automatically set. 

 

 
Runfrequencylimitbased onfrequencyHigh/Lowlimit 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

Value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 

group1 

 

F24 
[Frequency High/Low limit 

select] 

 

1 
 

0/1 
 

0 
 

F25 [Frequency high limit] - 0/400 60.0 Hz 

F26 [Frequency lowlimit] - 0/400 0.5 Hz 

 
 

 Set F24 to 1. 
 

  Active run frequency can be set within the range set in F25 and F26. 
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Skip frequency 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Ma
x 

range 

Factory 
 

defaults 

 

Unit 

Function 

group2 

H10 [Skip frequency select] 1 0/1 0 
 

H11 [Skip frequencylowlimit 1] - 0/400 10.0 Hz 

~ ~ 
    

H16 [Skip frequency high limit 3] - 0/400 35.0 Hz 

 

 

Set H10 to 1. 
 

Run frequency setting is not available within the skip frequency range of H11-H16. 
 

 Skip frequency is settable within the range of F21 – [Max frequency] and F23 – 
[Start frequency]. 
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10. Advancedfunctions 
 

10.1  DCbrake 
Stopmodevia DCbrake 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 
 

Set value 

 
Min/Max 

 
Range 

 
Factory 

 
Defaults 

 

Unit 

 
Function 

group1 

 
F4 

 
[Stop mode select] 

 
1 

 
0/2 

 
0 

 

 
F8 

 
[DC Brake start frequency] 

 
- 

 
0/60 

 
5.0 

 
Hz 

 
F9 

 
[DC Brake wait time] 

 
- 

 
0/60 

 
1.0 

 
sec 

 
F10 

 
[DC Brake voltage] 

 
- 

 
0/200 

 
50 

 
% 

 
F11 

 
[DC Brake time] 

 
- 

 
0/60 

 
1.0 

 
sec 

 
 

Set F4 - [Stop mode select] to 1. 

 

F 8 : The frequency at which the DC brake will become active. 

 

  F 9 : Inverter will wait for this time after F8 - [DC Brake start frequency] 

before applying F10 - [DC Brake voltage]. 

F10 : It sets the level as a percent of H33 – [Motor rated current]. 

F11 : It sets the time that F10 - [DC Brake voltage] is applied to the motor after F 9 - 

[DC Brake wait time]. 
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Setting F10 or F11 to 0 will disable DC brake. 

F 9 – [DC Brake Wait time] : When load inertia is great or F 8 – [DC Brake Start 

Frequency] is high, Over current trip may occur. It can be prevented via F9 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Starting DC brake 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 

group1 

F12 [DC Brake start voltage] - 0/200 50 % 

F13 [DCBrakestarttime] - 0/60 0 sec 

 

F12 : It sets the level as a percent of H33 – [Motor rated current]. 
 

F13 : Motor accelerates after DC voltage is applied for the set time. 

 
Setting F12 or F13 to 0 will disable Starting DC brake. 
 

   t : After F13 - [DC Brake start time], the frequency is increasing after DC voltage 
is applied until the time t. In this case, DC Brake start time may be longer than the 
set value 

DC brake at a stop 
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Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 
 

group1 

 

F12 

 

[DC Brakestartvoltage] 

 

- 

 

0/200 

 

50 

 

% 

I/Ogroup  

I22 

[Multi-function
 

input 
 

terminalP3define] 

 

11 

 

0/24 

 

2 

 

 

 
 

 

 

F12 : Set as a percent of H33 – [Motor rated current]. 
 

 Select a terminal to issue a command of DC brake during stop among P1 thru 
P5. 

 

 If P3 terminal is set for this function, set 22 to 11 {DC brake during stop}. 
 

 
 

 

 

10.2  Jog operation 

 
 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

defaults 

 

Unit 

Function 
 

group1 

 

F20 

 

Jog frequency 

 

- 

 

0/400 

 

10.0 

 

Hz 

I/Ogroup  

I22 

[Multi-functioninput 
 

Terminal P3 define] 

 

4 

 

0/24 

 

2 
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Set the desired jog frequency in F20. 
 

Select the terminal among the Multi-function input terminal P1 thru P5 to use 
for this setting. 
 

If P3 is set for Jog operation, set I22 to 4 {Jog}. 
 

Jog frequency can be set within the range of F21 - [Max frequency] and F22 – [Start 
frequency]. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
10.3  Up-Down operation 
 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
value 

Min/Max 
range 

Factory 
 

defaults 

 

Unit 

I/Ogroup  

I20 

[Multi-function input terminal 
P1 define] 

 

0 

 

 

 

 

 

 

0/24 

 

2 

 

~ ~ 
  

 

I23 

[Multi-function
 

input 
 

terminal P4define] 

 

15 

 

3 

 

I24 

[Multi-function
 

input 
 

terminal P5define] 

 

16 

 

4 

 

Select terminals for Up-Down operation among P1 thru P5. 
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If P4 and P5 are selected, set I23 and I24 to 15 {Frequency Up 

command} and 16 {Frequency Down command}, respectively. 

 

 
 

10.4  3-WireOperation 
 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
value 

Min/Max 
range 

Factory 
 

defaults 

 

Unit 

I/Ogroup  

I20 

[Multi-function input 
terminal 

P1 define] 

 

0 

 

 

 

 

0/24 

 

2 

 

~ ~   

 

I24 
[Multi-function input 

 

terminal P5define] 

 

17 
 

4 

 
 

 Select the terminal among P1 thru P5 for use as 3-Wire operation. 
 
 If P5 is selected, set I24 to 17 {3-Wire operation}. 
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10.5  Dwelloperation 
 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 

group2 

H7 [Dwellfrequency] - 0/400 5
.
0 

Hz 

H8 [Dwell time] - 0/10 0
.
0 

sec 

 

 

In this setting, motor begins to accelerate after dwell operation is 

executed for dwell time at the dwell frequency. 

 It is mainly used to release mechanical brake in elevators after operating at dwell 
frequency. 
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10.6  Slipcompensation 
 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 

group2 

H30 [Motor type select] - 0.2/2.2 - 
 

H31 [Number of motor poles] - 2/12 4 
 

H32 [Rated slip frequency] - 0/10 - Hz 

H33 [Motor rated current] - 1.0/12 - A 

H34 [Motor NoLoad Current] - 0.1/12 - A 

H36 [Motor efficiency] - 50/100 - % 

H37 [Load inertia rate] - 0/2 0 
 

H40 [Control mode select] 1 0/3 0 
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Set H40 – [Control mode select] to 1 {Slip compensation}. 

 This function enables the motor to run in constant speed by compensating inherent 

slip in an induction motor. If motor shaft speed decreases significantly under heavy 

loads then this value should be increased. 
 

   H30 :  Set the motor type connected to the inverter. 

 
 

 

 

 

 

 

 [Motor type select] 

0.2 0.2kW 

0.4 0.4kW 

0.75 0.75kW 

1.5 1.5kW 

2.2 2.2kW 

   H31 : Enter the pole number on the Motor nameplate. 

 
10.7   PID Control 

 
 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 

group2 

H40 [Control mode select] 2 0/3 0 - 

H50 [PID Feedback select] - 0/1 0 - 

H51 [P gain for PID controller] - 0/999.9 300.0 % 

 

H52 

[Integral time for PID 
controller (Igain)] 

 

- 

 

0.1/32.0 

 

300 

 

Sec 

 

H53 

[Differential   time   for    
PID 

controller (D gain)] 

 

- 

 

0.0/30.0 

 

0 

 

Sec 

H
5
4 

[F gain for PID controller] 
 

0/999.9 0 % 

H
5
5 

[PID output frequency limit] - 0/400 60.0 Hz 

 

I20~24 

Multi-function  input  
terminal 

P1-P5 define 

 

21 

 

0/24 

 

- 

 

- 
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Set H40 to 2 {PID Feedback control}. 
 

 Output frequency of the inverter is controlled by PID control for use as 
constant control of flow, pressure or temperature 

 
 

10.8  Auto tuning 

 

 
 
 

Automatic measuring of the motor parameters is provided. 
 

 The measured motor parameters in H41 can be used in Auto Torque Boost and 
Sensorless Vector Control 
H41 : When H41 is set to 1 and press the Prog/Ent (•) key, Auto tuning is activated 

and “TUn” will appear on the LED keypad. When finished, “H41” will be displayed. 

H42, H44 : The values of motor stator resistance and leakage inductance detected 

in H41 are displayed, respectively. When H93 – [Parameter initialize] is done, the 

preset value corresponding to motor type (H30) will be displayed. 

Press the STOP/RST key on the keypad or turn on the BX terminal to stop the Auto 
Tuning. 
 

If Auto tuning of H42 and H44 is interrupted, the preset value will be used. 
 

See page 10-12 for motor preset parameter values 
 
 

 

 

 

 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Functin 

group2 

H41 [Auto tuning] 1 0/1 0 - 

H
4
2 

[Stator resistance (Rs)] - 0/14.0 - Ω 

H
4
4 

[Leakage inductance (Lσ)] - 0/300.00 - mH 
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10.9   Sensorless vector control 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
value 

 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

 

 

 

Function 

group2 

H40 [Control mode select] 3 0/3 0 - 

H30 [Motor type select] - 0.2/2.2 - kW 

 

H32 

[Rated 
 

slip frequency] 

 

- 

 

0/10 

 

- 

 

H
z 

H33 [Motor rated current] - 1.0/12 - A 

H34 [Motor No Load Current] - 0.1/12 - A 

H42 [Stator resistance (Rs)] - 0/14.0 - Ω 

H44 [Leakage inductance (Lσ)] - 0/300.00 - mH 

F14 [Timeforenergizing a motor] - 0.0/60.0 1.0 Sec 

 
 

If H40 – [Control mode select] is set to 3, Sensorless vector control will become active. 
 
   Caution : 

Motor parameters should be measured for high performance. It is highly 

recommended H41 – [Auto tuning] be done prior to proceeding operation 

via Sensorless vector control. 

 
10.10 Energy-saving operation 

 
 

 
Group 

 
LED Display 

 
Parameter Name 

Set value Min/Max 

Range 

Factory 

Defaults 

 
Unit 

Function 

group1 

 
F40 

 
[Energy –saving level] 

 
- 

 

0/30 

 

0 

 

% 

 

 

Set the amount of output voltage to be reduced in F40. 

 Set as the percent of Max output voltage. 

  For fan or pump applications, energy consumption can be dramatically 

reduced by decreasing the output voltage when light or no load is connected. 
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10.11 Speed Search 

 
 

 
Group 

 
LED 

Display 

 
Parameter Name 

Set value Min/Max 

Range 

Factory 

Defaults 

 
Unit 

 

 

 

Function 
group2 

 

H22 
 

[SpeedSearchSelect] 
 

- 
 

0/15 
 

0  

 

H23 
[Currentlevelduring Speedsearch  

- 
 

80/200 
 

100 
 

% 

 

H24 
[Pgainduring Speed search]  

- 
 

 
0/9999 

 

100  

 

H25 
 

[Igain during speed search] 
 

- 
 

1000  

I / O 
group 

 

I54 [Multi-function output terminal 

select] 

 

15 
 

 
0/20 

 

12  

 

I55 
 

[Multi-function relayselect] 
 

15 
 

17 

 

This is used to prevent possible fault from occurring if the inverter outputs the  

output voltage during operation after the load is removed. 
The inverter estimates the motor rpm based on output current, so detecting exact 

speed is difficult. 
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   The following table shows 4 types of Speed search selection. 

 
 

H22 [Speedsearch 

select] 

 
Speed search 

during H20–

[Power ON 

start] 

Speed search 

during Instant 

Power Failure 

restart 

Speedsearch 

during H21- 

[Restart after 

faultreset] 

Speedsearch 

during 

Acceleration 

Bit3 Bit2 Bit1 Bit0 

0 - - - - 

1 - - -  

2 - -  - 

3 - -   

4 -  - - 

5 -  -  

6 -   - 

7 -    

8  - - - 

9  - -  

10  -  - 

11  -   

12   - - 

13   -  

14    - 

15      
 

H23 : It limits the current during Speed search. Set as the percent of H33 – [Motor 
rated current]. 
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   H24, H25 : Speed search is activated via PI control. Adjust P gain and I gain 

corresponding to the load characteristics. 

I54, I55 : Signal of active Speed search is given to external sequence via Multi-
function output 
 

terminal(MO) and Multi-function relay output (30AC). 

 
 

 
 
10.12 Auto restart try 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 

group2 

 

H26 

[Number of Auto  Restart 
 

try] 

 

- 

 

0/10 

 

0 

 

H27 [Auto Restart time] - 0/60 1.0 Sec 

 

 
This parameter sets the number of times auto restart is activated in H26. 

It is used to prevent the system down caused by internal protection function 

activated by the causes such as noise. 
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Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 
 

group2 

 

H39 

 

[Carrierfrequencyselect] 

 

- 

 

0/15 

 

10 

 

 
 

 

H39 If carrierfrequency 
sethigher 

Motornoise  

Heatlossof theinverter  

Inverternoise  

Leakagecurrent  

 
 

10.13Secondmotor operation 
 

 
Group 

 
LED Display 

 
Parameter Name 

Set value Min/Max 
Range 

Factory 
Defaults 

 
Unit 

Function 

group2 

 
H81 

nd 
[2  motorAcceltime] 

 
- 

 
0/6000 

 
5.0 

 
Sec 

 
H82 

nd 
[2  motor Deceltime] 

 
- 

  
10.0 

 
Sec 

 
H83 

nd 
[2  motor basefrequency] 

 
- 

 
30/400 

 
60.0 

 
Hz 

 
H84 

nd 
[2  motor V/F pattern] 

 
- 

 
0/2 

 
0 

 

 
H85 

[2
nd       

motor  forward  

torqueboost] 

 
- 

 
0/15 

 
5 

 
% 

 
H86 

[2
nd       

motor  reverse  

torqueboost] 

 
- 

  
5 

 
% 

 
H87 

[2
nd      

motor stall  

preventionlevel] 

 
- 

 
30/200 

 
150 

 
% 

 
H88 

[2
nd  

motorElectronicthermallevelfor

1 min] 

 
- 

 
50/200 

 
150 

 
% 

 

H89 [2
nd  

motorElectronicthermallevelfor 
continuous] 

 

- 
  

100 

 

% 
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H90 

nd 
[2  motor ratedcurrent] 

 
- 

 
0.1/20 

 
1.8 

 
A 

I/Ogroup  
I20 

[Multi-functioninput terminal 

P1define] 

 
- 

 

 

 

0/24 

 
0 

 

 
~ 

 
~ 

   

 
I24 

[Multi-function
 

input terminalP5define] 

 
12 

 
4 

 

 
 

Select the terminal among Multi-function input P1 thru P5 for second motor 
operation. 
If using the terminal P5 for second motor operation, set I24 to 12. 
Used when an inverter operates 2 motors connected to two different types of the 
loads. 
 

   2nd motor operation does not run 2 motors at the same time. As the 

figure below, when using two motors with an inverter by exchanging them, 

different values can be set for the 2
nd   

motor via the Multi-function input terminal 

and parameters set in H81-H90. 

   Turn the I24(setting: 12) On after motor is stopped. 
 

   Parameters from H81 to H90 are applied to the 1st motor as well as the 2nd   

motor. 
 
 

 
10.14Parameterinitialize& Lock 

 
Parameter initialize 
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Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Default 

Function 

group2 

H93 [Parameterinitialize] 0 - 0 

  
1 

Initialize all 4 parameter 

groups 

 

2 Initialize DrivegroupOnly 
 

3 
Initialize Functiongroup1 

Only 

 

4 
Initialize Functiongroup2 

Only 

 

5 InitializeI/Ogroup Only 
 

 

Select the group to be initialized and initialize the parameters in H93. 

 

Password Register 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 
value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 
 

group2 

 

H94 

 

[Password Register] 

 

- 

 

0/FFF 

 

0 

 

 
H95 [Parameter lock] - 0/FFF 0 

 

 

This parameter creates password for H95 – [Parameter lock]. 
 

Valid password is Hexa decimal value (0-9, A, B, C, D, E, F). 

 

   Factory default password is 0. Enter the new password except 0. 
 

   Follow the table below to register password for Parameter lock. 

 

Step D
e
s
c
r
i

p
t
i

o
n 

LED Display 

1 Jump to H94 – [Password Register]. H94 

2 Press the Prog/Ent (   ) key twice. 0 

3 Enter the password you wish (e.g.: 123). 123 

4 “123” is blinking by pressing the Prog/Ent (   ) key. 123 

4 Press the Prog/Ent (   ) key once to enter the value into memory. H94 

 

   Follow the table below to change the password. (Current PW: 123 -> New PW: 
456) 
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Step D
e
s
c
r
i

p
t
i

o
n 

LED Display 

1 Jump to H94 – [Password Register]. H94 

2 Press the Prog/Ent (   ) key once. 0 

3 Enter any number (e.g.: 122) 122 

4 
Press the Prog/Ent (   ) key. 0 is displayed because 

wrong  value was 

entered. Password cannot be changed in this status. 

0 

5 Enter the right password. 123 

6 Press the Prog/Ent (   ) key once. 123 

7 Enter a new password. 456 

8 Press the Prog/Ent (   ) key. Then “456” will blink. 456 

9 Enter the Prog/Ent (   ) key to finish. H94 

 

 

Parameter Lock 
 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 
Set 

 
value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

Defaults 

 

Unit 

Function 

group 2 

H95 [Parameter lock] - 0/FFF 0 
 

H94 [Password Register] - 0/FFF 0 
 

 
This parameter is used to lock the user-set parameters using the password. 

 

Step D
e
s
c
r
i

p
t
i

o
n 

LED Display 

1 Go to H95 – [Parameter lock] H95 

2 Enter the Prog/Ent (   ) key UL 

3 
Parameter value can be changed in UL (Unlock) status. While 

seeing this 

message… 

UL 

4 Enter the Prog/Ent (   ) key. 0 
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5 Enter the password created in H94 (e.g.: 123). 123 

6 Enter the Prog/Ent (   ) key L 

7 Parameter value cannot be changed in L (Lock) status. L 

8 Press either the left (   ) or right (   ) key. H95 

   See the table below to unlock the user-set parameter via password. 

 

 

 

 

Step  LED Display 

1 Go to H94 – [Password register] H94 

2 Press the Prog/Ent (   ) key L 

3 Parameter value cannot be changed in L(Lock) status. L 

4 Press the Prog/Ent (   ) key 0 

5 Enter the password created in H94 (e.g.: 123). 123 

6 Press the Prog/Ent (   ) key UL 

7 Parameter value can be changed in UL (Unlock) status. 
While seeing this message… UL 

8 Press the Prog/Ent (   ) key H95 

 

11. Monitoring 
 

11.1   Operating status monitoring 
 

  Output current 

 
Group 

 
LED 

Display 

 
Description 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 
Unit 

Drive group CUr Output current -    

 

Inverter output current can be monitored in Cur. 

 

Motor RPM 

 

Group 
 

LED 
Display 

 

Description 
Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 

Unit 
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Drive group rPM [Motor RPM] -    

Function 

group 2 

H31 [Number of motor poles] - 2/12 4  

H40 [Control mode select] - 0/2 0  

H74 [Gain for Motor rpm 
display] 

- 1/1000 100 % 

 
Motor rpm can be monitored in rPM. 
When H40 is set to 0 {V/F control} or 1 {PID control}, the Inverter output frequency 
(f) is displayed in 
 

RPM using the formula below. Motor slip is not considered. 

 

 

H31 : Enter the number of rated motor poles on the nameplate. 
 

   H74   :   This   parameter   is   used   to   change   the   motor   speed   display   
to   rotating   speed 
 

(r/min) or mechanical speed (m/mi). 
 
Inverter DC Link Voltage 

 
 

 
 

 
Group 

 
LED 

Display 

 
Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 
Unit 

Drive 
group 

dCL [Inverter DCLink 
Voltage] 

-    

 
Inverter DC link voltage can be monitored ind CL. 
Times the value of input voltage is displayed while motor is at a stop. 

 
Itis the voltage detected between P1and N terminal of power terminal. 
 

User display select 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 

Unit 
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Drivegroup vOL [User display select] - 
   

Function 
 

group2 

 

H73 

 

[Monitoring item select] 

 

- 

 

0/2 

 

0 

 

The selected item inH73- [Monitoring item select] can be monitored invOL- [User 
display select]. 

 

 
 

 

 

 

 
H73: Select one of the desired item numbers 
 

 

 

H73 

 

[Monitoring item 

select] 

 
0 

 
Output voltage [V] 

 

 

1 
 

Output power [kW]  

 
 

2 
 

Torque 
 

 

 
Enter motor efficiency  indicated on motor name plate to H36 to display correct 
torque 
Power on display 
 

 
Group 

 
LED Display 

 
Parameter Name 

 

Setting 
Factory 

 

default 

Function 

group2 

H72 [Powerondisplay] 0 Frequencycommand(0.0) 0 

  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1 Accel time (ACC) 

2 Decel time (DEC) 

3 Drive mode (drv) 

4 Frequency mode (Frq) 

5 Multi-step frequency1 

6 Multi-step frequency2 
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` 

7 Multi-step frequency3 

8 Output current (CUr) 

9 Motor rpm (rPM) 

10 Inverter DC link voltage (dCL) 

11 User display select (vOL) 

12 Fault display1 

13 Fault display2 

 

Select the parameter to be displayed on the keypad when thein put poweris first 
applied. 

 
 

11.2 Monitoring the I / O terminal 
 

Input terminal status monitoring 
 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 

Unit 

I /O group  

I25 
[ Input terminal status 

display] 

 

- 

   

 

Active input terminal status (ON/OFF) can be monitored inI 25 
 

 

The following is displayed when P1,P3,P4 are ON and P2,P5 are OFF 
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Output terminal status monitoring 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 

Unit 

 I / O group  

I26 

[Output terminal status 
 

display] 

 

- 

   

 
 

Current status (ON/OFF) of the Multi-function output terminal (MO) and Multi-function 
relay can be monitored in I26. 
 
 
 
 
 
 
 
 
The following is displayed when Multi-function output terminal (MO) is ON and 
Multi-function relay 
 

(30AC) is OFF. 
 

 

 
11.3 Monitoring fault condition 
 

 Monitoring fault display 
 

 

Group 

 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 

Unit 
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Drive group nOn [Fault Display] - 
   

 
The kind of fault occurred during operation is displayed in nOn. 
Up to 3 kinds of faults can be monitored. 
 
This parameter gives information on fault types and the operating status at the  
time  of the fault. Refer to 1.6 How to monitor operation 

   Refer to Page 13-1 for various fault types. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Fault types 

 

 

Frequency 
 

  
Current  

Accel/Decel 

Information 
  

Fault during Accel 

  
Fault during Decel 

  
Fault during constant run 

 
Fault History Monitoring 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 

Unit 

I/O group H 1 [Fault history 1] - 
   

 
~ ~ 

    

 
H 5 [Fault history 5] 

    

 
H 6 [Reset fault history] - 0/1 0 

 

 
H 1 ~ H 5 : Up to 5 fault information is stored 
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H 6 : Previous fault information stored in the code H1 thru H5 is all cleared. 
 

 

 
 

 
 

 

 

 

 

 

 

11.4   Analog Output 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 

Unit 

I/O group  

I50 

[Analog output item 
 

select] 

 

- 

 

0/3 

 

0 

 

 

I51 

[Analog output level 
 

adjustment] 

 

- 

 

10/200 
 

100 

 

% 

 

Output item and the level from the AM terminal are selectable and adjustable.  

  I50 : The selected item will be output to Analog output terminal (AM) 

. 
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I50 Analog output item select  10V 

0 Output frequency. Max Frequency (F21) 

1 Output current 150% of Inverter rated current 

2 Output voltage 282 Vac 
 

3 Inverter   DC    link 
voltage 

 

400 Vdc 

 

I51 : If you want to use Analog output value as a gauge input , the value 
can  be  adjustable 
 

corresponding to various gauge specifications. 
 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

11.5  Multi-function output terminal (MO) and Relay (30AC) 

 

Group LED 

display 
Parameter Name Setting 

Factory 

default 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
I54 

[Multi-function 
outputterminal 

select] 

0 FDT-1  
 
 
 
 
 
 
 
 

1 FDT-2 

 
I55 

 
[Multi-function 

relayselect] 

2 FDT-3 

3 FDT-4 

  4 FDT-5 
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I / O group 

5 Overload {OL}  
 
 
 
 
 

 
12 

6 Inverter Overload {IOL} 

7 Motor stall {STALL} 

8 Over voltage trip {OV} 

9 Low voltage trip {LV} 

10 Inverter cooling fan overheat {OH} 

11 Command loss 

12 During run 

13 During stop 

14 During constant run 

15 During speed searching 

16 Wait time for run signal input 

17 Fault relay output 

 

 
I56 

 

 
[Fault relay 

output] 

 When 
setting the 

H26– 
[Number  of 
auto restart 

tries] 

When the 
Trip ther 
than low 

voltage  trip 
occurs 

When the 
Low 

voltage 
trip 

occurs 

 

  Bit2 Bit1 Bit0 

0 - - -  
 
 
 
 
 
 

2 

 1 - -   

2 -  - 

3 -   

4  - - 

5  -  

6   - 

7    
Select the desired item to be output via MO terminal and relay (30AC). 
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I56 : When 17 {Fault display} is selected in I54 and I55, Multi-function output 

terminal and relay will be activated with the value set in I56. 

0 : FDT-1 

 

Group 
 

LED 
Display 

 

Parameter Name 
Set 

 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 

Unit 

I / O group  

I53 
[Frequency Detection 

 

Bandwidth] 

 

- 
 

0/400 
 

10.0 
 

H
z 

 
 

Cannot be set above Max frequency (F21). 

 
When setting I53 to 10.0 

 

 

 

 

1: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 : FDT-2 

 
It activates when the preset frequency matches frequency detection level (I52) 

and FDT-1 condition is met. 

Active condition: (Preset frequency = FDT level) & FDT-1 

 
Group 

 
LED Display 

 
Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 
Unit 

I /O group  
I52 

[Frequency Detection 
 

Level] 

 

- 
 

 
 

 

30.0 
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I53 
[Frequency detection 

 

Band width] 

 

- 
0/400  

10.0 
Hz 

It cannot be set above F21- [Max frequency]. 

 

 

 
 

 

 

 

2 : FDT-3 

 
It activates when run frequency meets the following condition 

Active condition: Absolute value (FDT level - run frequency) <= FDT Bandwidth/2 

 

 

Group 
 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 

Unit 

I / O group  

I52 

[Frequency
 

Detection 
 

level] 

 

- 

 

 

 

0/400 

 

30.0 

 

 

 

Hz 

 

I53 

[Frequency

 
Detection 

 
Bandwidth] 

 

- 

 

10.0 

 
 

It cannot be set above F21- [Max frequency] 
 

 

   When setting I52 and I53 to 30.0Hz and 10.0 Hz, respectively 
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3 : FDT-4 
Become active when run frequency meets the following condition. 
 

   Active condition 
 

Accel time: Run Frequency >= FDT Level 
 

 
Decel time: Run Frequency > (FDT Level – FDT Bandwidth/2) 
 
 
 
 

 

Group 

LED 
 

Display 

 

Description 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 

Unit 

I/O group I52 [Frequency Detection level] -  

 

0/400 

30.0  

 

Hz  
 

I53 

[Frequency
 

Detection 
 

Bandwidth] 

 

- 

 

10.0 

 
Cannot be set above F21- [Max Frequency]. 
 

When setting I52, I53 to 30.0 Hz and 10.0Hz, respectively. 
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4 : FDT-5 

 
Activates at B contact. 
 

   Active condition 
 

Accel time: Run Frequency >= FDT Level 
 

Decel time: Run Frequency > (FDT Level – FDT Bandwidth/2) 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

range 

Factory 
 

default 

 

Unit 

I/O group  

I52 

[Frequency Detection 
 

Level] 

 

- 

 

 

 

0/400 

 

30.0 

 

 

 

Hz 
 

 

I53 

[Frequency Detection 
 

Bandwidth] 

 

- 

 

10.0 

 
It cannot be set above F21- [Max Frequency]. 
 

When setting I52, I53 to 30.0 Hz and 10.0Hz, respectively 
 

 

 
5 : Overload {OL} 

 
 
   Refer to Page 12-2 Overload Warning and trip 

6 : Inverter Overload{IOL} 
 

   Refer to Page 12-6 Inverter Overload 
7 : Motor Stall {STALL} 

 

   Refer to Page 12-3 Stall prevention 

 

 
8 : Over voltage Trip {Ovt} 
 
   Become active when DC link voltage exceeded 400V and led to Over voltage 
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trip 
9 : Low voltage Trip {Lvt} 

 

   Become active when DC link voltage decreased to 200V and led to Low voltage 
trip 
10 : Inverter cooling fin overheating {OHt} 

 

   Become active when overheated inverter cooling fan triggers protection function. 

11 : Command Loss 
 

   Become active when frequency command is lost. 
12 : During run 
   Become active when run command is given and the inverter generates output 
voltage. 

 
 

13 : During stop 
   Activated during stop. 

 
 

14 : During constant run 
 

   Activated during nominal operation 
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15 : During speed searching 
 

   Refer to Page 10-12 Speed search operation 
 

16 : Wait time for run signal input 
 

   This function becomes active during normal operation and that the 

inverter waits  for  active run command from external sequence. 

17 : Fault relay output 
 

   The parameter set in I56 is activated. 

   For example, if setting I55, I56 to 17 and 2, respectively, Multi-function 

output  relay  will become active when trip other than “Low voltage trip” occurred. 

 

12.  Protective functions 

12.1   Electronic Thermal 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

 

Setvalue 
Min/Max 

 
setting 

Factory 
 

default 

 

Unit 

Function  

group 

 

 

 
 
1 

 

F50 
[Electronic thermal 

 
select] 

 

1 

 

0/1 

 

0 

 

 

F51 
[Electronic thermal level for1 

 
minute] 

 

- 

 

 

 

50/150 

 

150 

 

% 

 

F52 
[Electronic  thermal  level  

for 
continuous] 

 

- 

 

100 

 

% 

F53 [Motortype] - 0/1 0 
 

 

Select F50 – [Electronic thermal select] to 1. 

  It activates when the motor is overheated (time-inverse). If current greater 

than set in F51 flows, inverter output is turned off for the preset time in F51- 

[Electronic thermal level for 1 minute]. 

 

F51 : Enter the value of max current that is capable of flowing to the motor  

continuously for one minute. It is set in percent of motor rated current. The value 
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cannot be set lower than F52. 

   F52 : Enter the amount of current for continuous operation. Normally motor 

rated current is used. It cannot be set greater than F51. 

   F53 : For an inductance motor, cooling effects decrease when a motor is 
running at low speed. A 

special motor is a motor that uses a separately powered cooling fan maximize 

cooling effect even in low speed. Therefore, as the motor speed changes, the 

cooling do not change. 

 

F53 [Motortype]  
0 

Standard   motors   having   a   cooling   fan   directly 
 

connected to the shaft 

 

1 
Special motor that uses a separately powered cooling 

 

fan. 
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12.2   Overload Warning and trip 

 

Overload warning 

 

 

 

Group 

 

LED Display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

setting 

Factory 
 

default 

 

Unit 

Function 

group 1 

F54 [Overload warning level] - 30/150 150 % 

F55 [Overload warning time] - 0/30 10 Sec 

I/O group  

I54 

[Multi-function
 

output 
 

terminal select] 

 

5 

0/17  

12 

 

I55 [Multi-function relay select] 5 17 

 

Select one output terminal for this function between MO and 30AC. 
 

If selecting MO as output terminal, set I54 to 5 {Overload : OL}. 
 
F54 : Set the value as a percent of motor rated current 
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Overload trip 
 

 

Set F56 to 1. 
  Inverter output is turned off when motor is overloaded. 
  Inverter output is turned off when excessive current flows to the motor for F58 – 
[Overload trip time]. 

 
12.3  Stall prevention 

 
During acceleration : Motor acceleration is stopped when current exceeding the  

value set in F60 flows. 

 
 During constant run : Motor decelerates when current exceeding the value set in 
F60 flows. 
 

 During deceleration : Motor deceleration is stopped when inverter DC 
link voltage rises above a certain voltage level 

. 
F60 : The value is set as the percent of motor rated current (H33). 
 

 I54, I55: Inverter outputs signals through multi-function output terminal (MO) or relay 

output (30AC) when stall prevention function is activated. Stall prevention operation 

can be monitored by external sequence 
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F59 : Stall prevention can be set as the table below 
 

F59 [Stall prevention 
select] 

 

Setting 
During 

Deceleration 
During constant 

speed 
During 

Acceleration 
Bit2 Bit1 Bit0 

0 - - - 

1 - -  

2 -  - 

3 -   

4  - - 

5  -  

6   - 

7    
 

For example, set F59 to 3 to make stall prevention active during Acceleration and 
constant run. 

 
   When stall prevention is executed during acceleration or deceleration, 

Accel/Decel  time may take longer than the user-setting time. 

   When stall prevention is activated during constant run, t1, t2 executed in 

accordance with the value set in ACC - [Accel time] and dEC - [Decel time]. 
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12.4  Output phase loss protection 

 

Group 

 

LED display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

setting 

Factory 
 

default 

 

Unit 

Function 
 

group 2 

 

H19 

[Output phase loss 
 

protection select] 

 

1 

 

0/1 

 

0 

 

 
Set H19 value to 1. 

 

 This function turns off the inverter output in the event of more than one phase loss  
 
among U, V and W output 
Caution : 

Set H33- [Motor rated current] correctly. If the actual motor rated current 

and the value of H33 are different, this function could not be activated. 

12.5   External trip signal 

 

Group 

 

LED display 

 

Description 

Set 
 

Value 

Min/Max 
 

setting 

Factory 
 
default 

 

Unit 

I/O group  

I20 

[Multi-function input  terminal 
 

P1 define] 

  

 

 

 

 

0/24 

 

0 

 

~ ~ 
   

 

I23 

[Multi-function
 

input 
 

terminal P4 define] 

 

18 

 

3 

 

 

I24 

[Multi-function
 

input 
 

terminal P5 define] 

 

19 

 

4 

 

 

Select a terminal among P1 thru P5 to output external trip signal. 
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 Set I23 and I24 to 18 and 19 to define P4 and P5 as External A contact and B 
contact. 
 
 

External trip signal input A contact (N.O) : This is a normally open contact input. 

When a P4 terminal set to “Ext trip-A” is ON, inverter displays the fault and turns off 

its output. 

   External trip signal input B contact (N.C) : This is a normally closed contact 
input. When a terminal 
 

set to “Ext trip-B” is OFF, inverter displays the fault and turns off its output. 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

12.6  Inverter Overload 

 
Inverter overload prevention function is activated when the current above inverter 
rated current flows. 

   Multi-function output terminal (MO) or Multi-function relay (30AC) is used as the 

alarm signal output during inverter overload trip. 
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Group 

 

LED display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

Range 

Factory 
 

default 

 

Unit 

I/O group  

I54 

[Multi-function
 

output 
 

terminal select] 

 

7 

 

 

0/17 

 

12 

 

I55 [Multi-function relay select] 7 17 

 
12.7   Frequency command loss 
 

 

Group 

 

LED display 

 

Parameter Name 

Set 
 

value 

Min/Max 
 

setting 

Factory 
 

default 

 

Unit 

I/O group  

I16 

[Criteria  for  analog  input 
 

signal loss] 

 

0 

 

0/2 

 

0 

 

 

 

I62 

[Drive  mode  select   after 

loss of

 frequency 

command] 

 

 

- 

 

 

0/2 

 

 

0 

 

 

I63 

[Wait  time  after  loss   of 
 

frequency command] 

 

- 

 

1/12 

0/17 

 

1.0 

 

Sec 

 

I54 

[Multi-function
 

output 
 

terminal select] 

 

11 

 

12 

 

I55 [Multi-function relay select] 11 17 
 

 

I16 : This is to set the criteria for analog input signal loss when frequency 
reference is given by V1, I, 
 

V1+I or Communication option. 

I16 [Criteria  for  

analog input signal 

loss] 

0 Disabled (Does not check the analog input signal 
loss) 

1 When less than the value set in I 2, I 7, I 12 is 
entered 

2 When below the value set in I 2, I 7, I 12 is entered 

 
EX 1) The inverter determines that the freq reference is lost when DRV- Frq 

is set to 3 (Analog V1 input), I 16 to 1 and analog input signal is less than 
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half of the minimum value set in I 7. 

 

 
EX 2) The inverter determines that the freq reference is lost when DRV- Frq 

is set to 6 (V1+I), I 16 to 2 and V1 input signal is either below the minimum 

value set in I 7 or I input value is less than the I 12 value. 

 

 
  I62 : When no frequency command is given for the time set in I63, set the 
drive mode as the table below. 

 

I62 [Drive mode  select after

 loss of 

frequency 

command] 

 

0 

Continuous operation with the 
 

frequency before command loss occurs 

1 Free run stop (output cut off) 

2 Decel to stop 

 

I 54, I 55 : Multi-function  output terminal (MO) or Multi-function  relay 

output (30AC) is used  to  output information on loss of frequency command 

to external sequence. 

 

 
For example, when I62 is set to 2, I63 to 5.0 sec and I54 to 11, respectively, 
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  راه اندازی سریع اینورتر
 

های  تنوع  بهش های یر اب دستگاه، رو)با توبن بن تنوش حا   کاری و هم ننش ورودی

 کنتر  حرکش الاترو وتور مابع ابرا    بادد. اا بملن :

 برای بار اول  باید پارامتر های زیر تنطیم گردند: قبل از راه اندازی

 دام  ارا تر کاربرد  قدار تن نم 

 د  ا اب اییاید سرعش تا  قدار تعننش  دلیواه

 دده تن نه

ACC 

 DEC  د  ا اب کاهد سرعش تا ص رتعننش  دلیواه

 F4  د تومستعننش  با توبن بن بدو   ارا ترها

 F21  اکییمه یرکاد تعننش  هرتی 400کمتر اا 

 F22 یرکاد   اینتعننش  هرتیل 50با توبن بن دوش  وتورخ عمو 

 F23  نننمه یرکاد تعننش  هرتی  1/0دلیواه و بن تر اا  

 F57 درصد ش ای اضاین بریابتعننش  دلیواه

 H33  قدار بریاب   وتورتعننش  دلیواه

 

 

 تن نه بهش حرکش،یر اب  رشد بن همراه کنتر  سرعش توس  ص ون کلند -1

 تن نه  ارا ترها :
 

 

 :یر اب ها

 بهش راه ادداای و تومس  STOPو   RUNکلند های 

 

بر روی وکنتر  سرعش توس  ولوم دلا  دده  Fx یا Rxهای حرکش توس  ورودی -2

 ص ون کلند

 

 

 

 تنظیم پارامترها 

 دام  ارا تر  قدار تن نم 

 Drv ص ر

 Frq ص ر

F   یاr Drc 
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 دام  ارا تر  قدار تن نم 

1 Drv 

2 Frq 
 

 :یر اب ها

 Fx یا Rxهای ورودی

 
 

 رشد و تن نه بهش حرکش توس  ص ون کلند و کنتر  سرعش توس  ولوم دلا  دده  -3

 بر روی ص ون کلند
 

 تنظیم پارامترها
 دام  ارا تر  قدار تن نم 

 Drv ص ر

2 Frq 

 

 :یر اب ها

 کلند هایRUN   وSTOP  بهش راه ادداای و تومس 

رشاددب  ولوم بهش کنتر  سرعش  

 

 رشد و تن نه بهش حرکش توس  ص ون کلند و کنتر  سرعش توس  ولوم شارب  یا  -4

 ولش  دالوگ 10تا  0ولتای 
 

 تنظیم پارامترها 
 دام  ارا تر  قدار تن نم 

 Drv ص ر

3 Frq 

 

 یر اب ها:

 کلندهایRUN   وSTOP  بهش راه ادداای و تومس 

اتلاا   تادظنو تر بهش کنتر  سرعش 
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تا  0و کنتر  سرعش توس  ولوم شارب  و یا ورودی  Fx یا  Rxهای حرکش توس  ورودی -5

 ولش  دالوگ 10

 تنظیم پارامترها
 دام  ارا تر  قدار تن نم 

1 Drv 

3 Frq 

 :یر اب ها

 و اتلاا   تادظنو تر  Fx یا  Rxهای ورودی

 

 
 

 20تا  4و کنتر  سرعش توس  بریاب  دالوگ ورودی Fx یا  Rxهای حرکش توس  ورودی -6

 نل    پر 
 

 تن نه  ارا ترها 



   S200  (3.7 ~ 7.5 KW)                                             METRONIC راهنمای دستگاه اینورترهای کلاس  

120 

 

 دام  ارا تر  قدار تن نم 

1 Drv 
4 Frq 

 

 

 یر اب ها:

های ورودیRx  یا Fx  و اتلاا   ن   بریاب 

 

 

 

 خطاها

در صورت  کن در درای  کار دستگاه، تغننرات  رخ دهد و وضعنش اا حالش در ا  شارج 

شودکار م   دده و  نغا   با توبن بن دوش ش ا   ن  بر بروا صور  روب  دستگاه بن شگردد، 

 ش ا بر روی ص ون دماید   اهده شواهد دد.

 ایش ش ا ها بن درب شیع    بادند :

 
 

 حرو  اشتلااری دوش ش ا

 دماید داده دده

 

 علش
 

 دووه ری 

 
 اضافه جریان خروجی

 

OCUr 
از حد بیش جریان  کشیده شدن

 اینورترتنطیم شده از 

روی صفحه  OK زدن کلید   -

 کلید

 قطع اتصال برق ورودی -

 
 اضافه ولتاژ در ورودی

 

OvOL 
روی صفحه  OK زدن کلید   - بالا بودن ولتاژ ورودی از حد مجاز

 کلید

 اتصال برق ورودیقطع  -

  کاهش ولتاژ در ورودی

UvOL 
روی صفحه  OK زدن کلید   - پایین بودن ولتاژ ورودی از حد مجاز

 کلید

 قطع اتصال برق ورودی -

 
 

 اشكال در سیستم

 ینورترکنترلا

 

 
IGBT 

 خروجی به یكدیگراتصال فاز های -

 نامناسب بودن سیستم ارت-

 درجریانهای شدیدوجودشوک-

 خروجی اینورتر

روی صفحه  OK زدن کلید  -

 کلید

 قطع اتصال برق ورودی -
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 قطع فاز خروجی

 

PHAS 
 

 قطع بودن یک یا دو فاز خروجی

روی  OK زدن کلید   -

 صفحهكلید

 قطع اتصال برق ورودی   -
 

 

 دمای بیش از حد

 

OHET 
 

 بالا رفتن دمای بیش از حد مجاز
روی صفحه  OK زدن کلید  -

 کلید

 قطع اتصال برق ورودی - --

 

 یادداشت


